DAXXO
INTELLIGENT MOTOR CONTROL

CENTER RELAY Mantias_ DA, V1P

MANUAL

VERSAO 1P

Verséo para relés DAX-1000,
DAX-1001 e DAX-1002

RELE DE CONTROLE E PRDTEI;AEI DE
MOTORES

1S0 9001 3 =) |
=] >
BUREAU VERITAS {8 ¢
Certification
7828




Safety
Definitions and Symbols

4 WARNING

This symbol indicates high voltage. It calls your attention to items
or operations that could be dangerous to you and other persons
operating this equipment. Read the message and follow the
instructions carefully.

A

This symbol is the "Safety Alert Symbol." It occurs with either of
two signal words: CAUTION or WARNING, as described below.

A WARNING

Indicates a potentially hazardous situation which, if not avoided,
can result in serious injury or death.

A CAUTION

Indicates a potentially hazardous situation which, if not avoided,
can result in minor to moderate injury, or serious damage to the
product. The situation described in the CAUTION may, if not
avoided, lead to serious results. Important safety measures are
described in CAUTION (as well as WARNING).

Hazardous high voltage

A WARNING

Motor control equipment and electronic controllers are connected
to hazardous line voltages. When servicing drives and electronic
controllers, there may be exposed components with housings or
protrusions at or above line potential. Extreme care should be taken
to protect against shock.

Stand on an insulating pad and make it a habit to use only one
hand when checking components. Always work with another
person in case an emergency occurs. Disconnect power before
checking controllers or performing maintenance. Be sure
equipment is properly grounded. Wear safety glasses whenever
working on electronic controllers or rotating machinery.
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DAXXO

RELE DE CONTROLE E F’RI:ITEI;AI:I DE MOTORES

DESCRIGAO

O DAXXO para uso em CCMs
inteligentes € uma solugéo de baixo
custo com interface Profibus DP, para
prover todas as protecdes basicas e
leituras de correntes para motores.
Integra as fungdes de Controle,
Diagnose de falhas, Protegcéo, Medida
de correntes de linha e falta a terra em
tempo real, tudo em um tamanho
pequeno, com alta integragcdo, com
caracteristicas avangadas como
dysplay grafico com iluminagéao
(backlight), Trendings em tempo real,
Inteface Can Open e Profibus DP alem
de Modbus (todas ao mesmo tempo),
porta para Memoria de Flash, e outros.
O DAXXO integra protegdes
relacionadas a corrente de fase e fuga
a terra e outras como pausa entre
partidas, pausa entre parada e partida,
partidas por Hora, Partida longa,
supervisédo do contactor ou disjuntor e
outras, alem de temperatura do motor
por termistor, com indicagédo de
temperatura real. O DAXXO aceita
ligagcdo de 4 TCs, para 3 correntes de
linha e uma corrente de falta a terra, os
TCs externo de secundario de 100 mA
sdo fornecidos juntamente com o
DAXXO e abrangem uma gama de
correntes desde 1 A até 800 A. O
DAXXO permite completa
monitoragdo e medidas de correntes.
Incorpora um sinalizador de alarmes
com relatério de eventos e falhas com
até 120 eventos, com data e hora (time
stamp). As telas de graficos de
corrente em tempo real tornam
possivel uma analise de desempenho

bastante precisa durante o startup e
monitorar tendéncias.

Além de monitoramento e protecdo o
DAXXO prové fun¢des de controle em
3 modos: 1 -Pelo IHM, 2 - Por botoeiras
externas e 3 - Pelo Profibus DP. A
entrada de sinal de partida pode ser
programada para pulso ou mantida e as
saidas de trip e controle podem
também ser programadas para pulso
ou mantida, adaptando-se a bobinas de
disjuntores sem contato série. O sinal
de trip/Bloqueio pode ser programado
para modo normal ou "Fail Safe". O
DAXXO permite complete monitorando
pelo Profibus alem de permitir também
os comandos de ligar e desligar e
velocidades pelo Profibus. o relé
permite parametrizagao total pelo IHM,
via menus amigaveis mas um
programa de configuragdo gratuito
para PCs permite a programag&o mais
facil alem de salvar os dados em
arquivos para programagao em varios
relés com os mesmos parametros. O
DAXXO integra a0 mesmo temo 3
linguas (Portugués, Inglés, Espanhol)
que podem ser selecionadas pelo
menu, podendo ainda ser expandido a
pedidos para até 24 linguas
selecionaveis pelo menu. O MPR é
certificado UL e CE.

APLICAGAO
Controle e Protegbes de motores para CCMs.

CONTROLE

3 modos: Externo (Botdes); IHM e p/ Profibus
DP.

Comando de Partidas: Continuo ou Pulso.
Sinais de saida (Open/Close): Continuo ou
Pulso

Sinais de saida Trip: NF + NA Continuo ou
Pulso.

Modo saida trip: Normal ou Fail Safe
PROTECOES EFUNCOES:

ANSI 50 Sobrecorrente.

ANSI 51 Sobrecarga (classes 2,5a 37,5).

ANSI 50G Falta aterra.

ANSI 37 Subcorrente.

ANSI 46 Desequilibrio de correntes.

ANSI 94 Falhas externas (Vibragao etc).

ANSI 49 PCT Sobretemperatura.

ANSI 48 Mech Jam - Aceleragéo.

ANSI 66 Partidas por Hora.

ANSI 66 Tempo entre partidas.

ANSI 50/62 BF - eStat e eStop.

ANSI 50/62 BF -dClose e dOpen.

ANSI 86 Lockout.

ANSI 48 Sequéncia Incompleta.

ANSI 30 Anunciador de alarmes.

MEDIGAO E MONITORAMENTO

3 Correntes de linha, Corrente média, Corrente
de fuga a terra, Porcentagens em relacdo a
FLA, Temperatura motor por PTC, Imagem
Térmica, Capacidade térmica Utilizada,
Tempo para Desbloquear, Pronto para partida,
Bloqueado/ Running, Falhas, Alarmes e Status,
Status das entrada e saidas, Tempo de motor
parado e rodando, Alarme aknowledge (mute)
e reset, Registrador de evento / Histérico - 120
Registros, Acesso por Profibus a todos os
Status.

ENTRADAS E SAIDAS

4 Entradas digitais

4 Saidas digitais.
3xTCs-Correntedelinha.
1xTC-Falhaaterra.
1XPTC

INTERFACE DO USUARIO

LCD Gafico com backlight.

10 telac de fungdes.

Porta CanOpen.

1xRS232/RS485. 1 x Porta Profibus

COMUNICAGAO (todas ao mesmo tempo)
CanOpen *

Modbus RTU.

Profibus DP (DAX-1001)

Devicenet *(DAX-1002)

*Sob Consulta



ESQUEMA DE LIGAGAO UNIFILAR

j

BUS

J Q1 #——} ver tabela
T Al\qlfzizt;’égs Q2 #——} ver tabela
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DAXXO 4 Rs4ss
ICANOPEN * PROFIBUS DP
. ou Devicenet*
MODULOS DE
EXPANSAO SISTEMA
OPCIONAIS *| [SUPERVISORIO

Display / IHM

* Sob Consulta

O DAXXO tem uma tela IHM grafica com iluminagdo proépria (backlight) com 20
teclas de fungdes que permitem controle local, leituras e programag&o sem um
computador, exibindo setpoints, valores atuais, trips, alarme, histérico, tempo
para desbloqueio etc além de algumas curvas em tempo real das variaveis

(trendings).

DAXXO

Medicao

O DAXXO tem medigdes precisas de:

*Corrente fasesA,Be C (A).

* Corrente média (Average current) (A).
*Correntes em % de FLA.

* Corrente médiaem % of FLA.

' Corrente de falta a terra (Ground Fault current) (A).
' Corrente de falta a terraem % of FLA.
‘Temperatura do motor

' Capacidade térmica utilizada (Imagem térmica)
*Horas rodando e horas paradas

Memoéria de eventos

O DAXXO possui um registrador de eventos que
armazena a informagdo com data e hora (time stamp)
para 120 eventos. Eventos incluem faltas,
reconhecimento, reset de falhas e outros.

PTC

O DAXXO tem uma entrada dedicada para um PTC
que pode causar um trip ou alarme se a temperatura
do motor ultrapassas que um setpoint programado.

Portas de Comunicagao

O DAXXO pode ter até trés portas de comunicagédo. Uma
Porta de CanOpen* que habilita comunicagdo com
eventuais modulos de expansdo ou um Gateway. Uma
porta RS232/ RS485 protocolo Modbus que permite
acesso de computador ou um DCS, SCADA ou PLC e
uma porta Profibus DP (1001) ou Devicenet (1002).

Entradas de Corrente

O DAXXO tem trés entradas para Transformadores de
corrente para medir correntes de linha do motor e uma
entrada de transformador de corrente tipo somador
vetorial para medir o desbalanceamento resultante de
uma corrente de fuga a terra.

Entradas Digitais
O DAXXO tem 4 entradas digitais. Todas configuraveis
dependendo da aplicacéo. Veja tabela neste documento.

Saidas Digitais

O DAXXO tem 4 saidas digitais. 2 delas sao
configuraveis dependendo da aplicagdo. uma quata é
exclusiva para Trip / Bloqueio, com contatos NA e NF.

Topologia

O DAXXO é um modulo compacto e inovador altamente
integrado e inteligente. Todas as entradas e saidas,
inclusive portas de comunicagao utilizam sistema plug In
ndo sendo necessario soltar nenhum fio para
desconexao.

* Sob Consulta



ESPECIFICAGOES TECNICAS

Especificagées

Caracteristicas Gerais

Poténcia Requerida

(em regime) 130 MA@ 24 VCC

Poténcia Requerida
(de pico - Inrush)

30Afor1ms @ 24 VCC

Tensao Alimentagaor 10-30VCC

Humidade Realativa 5 a 95% - Ndo Condensante

Temperatura de 0° a 50° Celsius

Operagéo
Tipo de Terminal Com parafusos, 5 mm Removiveis
Peso 12 0z. (340.19 g)

SE Veja declaragdo de compliancia

Especificagdes

Entradas Digitais CC

Numero de Entradas 4

Numero de sinal comum (retorno) 2

Faixa de Tensé&o de Entrada (sinais) +12 VCC /424 VCC
Maxima Voltagem (Absoluta) 35 VCC Max.
Impedancia de Entrada Nominal 10 kQ
Threshold Alto Maximo 9gVvce
Threshold Baixo Minimo 3VCC
Tempo de Resposta OFF p/ ON 1ms

Tempo de Resposta ON p/ OFF 1 ms
Isolacdo 1000 VCA

Especificagdes

Saidas Digitais a Relé

Numero de Saidas 3 NA, 1 NA/NF

Numero de Comuns (retorno) 4

Max. Corrente de Saida 3A a 230 VCA, resistiva

Max. Corrente Total 12 A continuo

Max. Voltagem de Saida 275 VCA, 30 VCC

Max. Poténcia Controlavel 150 W, 1250 VA

Isolagdo Contatos para Terra do relé 1000 VCA

Max. V. Queda em corrente nominal 0.5V

Expectativa de Vida Sem carga: 5,000,000
Carga Nominal: 100,000

Max. frequéncia de Manobra 300 /minuto sem carga

20/mimuto ¢/ c.nominal

Tipo Contato Mecéanico

Tempo de Resposta 50 ms

Especificagdes

Entradas Analégicas, Media Resolugédo

DAXXO

Caracteristicas

Teclas de Fungdes:
Numero de cores:

Altura:

Largura:
Profundidade:
Peso:

Material Teclado:

Porta CAN:
Portas Seriais:
Porta de Rede:

CE /UL
* Sob Consulta

Tipo de Display (LCD c/ backlight):

Corrente de alimentagéo em regime:
Corrente pico (Inrush Current):

Protocolos suportados Serial Ports:

Temperatura e Humidade:
5 a 95% Nao-condensante

Monocrome

20

2

130mA @ 24VCC

3.78” (96.0 mm)
3.78” (96.0 mm)
2.264” (57.5 mm)
12 0z (340.19 g)

Lexan HP92 by GE Plastics.

Profibus, CanOpen *,

Devicenet *, Modbus RTU

CanOpen (até 253)
1 RS-232 / RS-485
1 CAN (CanOpen)
32-122°F (0 - 50°C),

Compativel

(30A @ 24VCC) for 1ms.

PORTA CAN / DEVICENET

PINO SINAL DESCRIGAO
1 V- FONTE -
2 CN L SINAL -
3 NC NC
4 CN_H SINAL +
5 V+ FONTE +

* LCD Grafico c/ Backlight

' Alimentagéo 24 VCC

' RS-232 / RS-485 Porta Serial

' Bezel Integrado

' Real-Time Clock.

' Flash Memory para facil atualizagao
' 20 Teclas de Fungoes

Numero de Canais 4TC,1PTC
BING MJ 2 (POR-I;?N,ZA)L MJ 2 (PORTA 2) JACK RJ 45
Faixa de Entrada Te 1ACA 1 RX+ Lt
2 RX- T

PTC 0-5.1K ohm 3 TX+
Carga TC 0.02 VA (0.2 VA sobrecarga) 4 TX-
Resolugdo Nominal 10 Bits 5 N.C.
% a fundo de escala TC 32.000 6 oV

PTC 32.000 7 RXD
Velocidade de Conversdo 50 ms 8 TXD
TC Retardo de Tempo de Resposta 30 ms Max Poténcia de Saida 150 mA
Max. Erro a25°C 1.0% -
(excluindo o zero) ESPECIFICAGAO PROFIBUS
Erro Adicional p/ Temperaturas TBD
Diferentes de 25°C PROTOCOLO DE SOFTWARE DPVO
Isolagao N&o INTERFACE PE HARDWARE RS-585
Filtro Filtro p/ 700 Hz hash (noise) ALIMENTACAO _ 100 mAa 5V

1-128 x 50 ms TAXA DE TRANSMISSAO 9.6k - 12 Mbits/s
ACESSO DE DADOS Polling Ciclico

CARACTERISTICAS GERAIS IDENTIDADE DO DISPOSITIVO Numero especifico para casa dispositivo

TAMANHO DA TRANSFERENCIA
DADOS

Até 246 bytes de entrada e 246 bytes de saida

APLICACAO Leituras de Variaveis e Estatus / Controle do Motor
COMPRIMENTO (B,fg‘ifsg‘)"‘te 9375 | 1875 | 500 1500 | 12000
DE

Comprimento
CABOS (mets,s) 1200 1000 400 200 100




ESQUEMA GENERICO DAXXO

LINHA
DISJUNTOR OU ~ ~ e
CONTATOR PROTEGOES E FUNGOES RHEEE
¢ <] c
oy INT - 921 il ANSI DESCRIPTION Fl3|8 % 3
( ) 1[92 Cl:j; ﬁg i 50 Sobrecorrente Instantanea
J13 -
3xTCs| () 4 51 Sobrecarga
- IN3 - J2/4| 1}
( y jz: IN4 - J2/5 i 50G Falta a Terra (Corrente)
£ Ol Cc2/3-J1/6 37 Subcorrente
1xGND TCs NC e L
D) 9 no1 [7]427 46 Desbalanceamento de corrente
- e 94 2 x Falha Ext
PTC N02t_ 120 x Falha Externa
J110 m|J2/10 49 PTC Sobretemperatura
JU1 N03¢: jgﬂ; 48 | Travamento Mecanico Aceleragéo
A TRIP NO4 I [J2/13 66 Partidas / H
M A2 |2 artidas orz.a
BLOQUEIO NC4 L 2115 66 Tempo entre Partidas
T 50/62 BF| Contator ndo Fechando
50/62 BF| Contator ndo Abrindo
DAXX
O Auto Trip do Disjuntor
SERIAL f 86 Lockout / Bloqueio
MODBUS J M2 \e Savee + 48 Sequéncia Incompleta
— — V" - 30 Anunciador
CanOpenI?_l I__IPI'OfibllS DP Contréle de Partida / Parada
Devicenet* Memoria de Eventos - 120 Eventos
, Leituras - 3 x A, Avrg A, Avrg % FLA
MOdulOS~de SDCD, Leituras - Temperatura do Motor
Expansao SCADA, Leitura - Capacidade Térmica
. -
Opcionais etc
* Sob Consulta
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RELE DE SOBRECARGA DAXXO
(OVERLOAD RELAY)

3/N/PE VCA Linha
O v+ AL WARNING
> |'>

L3

N ==Kl —— S52-FBON AWARN'NG
PE ------ I R EARRREERE e PARTIDA (START) K1 |_>

)%PARADA STOP
104 .

Q2 - ON (FAIL SAFE)

Medi¢des c:‘ ﬂg g};
—— J1/3(T2
de Corrente | ()] w Eng
(:: 11/5 (T3) Contator do Motor
J1/6 (T3)
Medi¢ao de J1/7 (T4 GND V-
Falta a terra < 11/8 ET4 GND;
Exemplo: Conexao p/
1 la s Modo Relé de Sobrecarga
K1 N\ \ c/ contatores
2 1416
PROTECAO - CONTROLE
Relé Sobrecarga
Proteciio do Motor
PE o— —C QI - Aux
I1- S52 FB ON

o— ——< Q2 - Liga (On) - Fail Safe)

J1/10 (RTD) 12 - Forga Trip

RTD

J1/11 (RTD) - Falha.Ext_ Tipo de Carga ——C Q3 - Alarme
h— ——C Q4 - Trip
feedback E " 14 - Reset
eedbac xecution
THERMAL RELAY time Time
V+

+ 5 28 4-Ne

T1| ¢ bl Qa-c
——Q4 X PARTIDA (START) T1] 4 [ 04 -0
PARADA (STOP) I Trip ) ol [ 5o
T2] ¢ b [ Q3 -NO
T3| ¢ b | Q2-NO
gﬁ (FAIL SAFE) 39 | Q2-NO
S52c - FB ON ] [ o1 o
— S52a__ 52B 14l 4 | Q1-NO

4J NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 14 RESET :|
BOBINA OBINA| B
ABRE FECH RTD| ¢ Co1p FALHA EXT
GN]| ¢ .
I 12 FORCA TRIP, _24 vCcC
V- Il L11S52 FB

Exemplo:Conexao p/ modo Relé de Sobrecarga
c/ Disjuntos de Duas Bobinas

8



PARTIDA DIRETA

DAXXO

24 VCC

3/N/PE VCA Linha
’ v+ A WARNING
L2
L L s2.ison A\ WARNING
St 54 e R Partida (START) K1 I to AUX 1 (opt)
—
E|E|— Xﬁ Xﬁ \ Y=/, Parada (STOP)
|'_— o 0§
- I>1>]>
5] 4] 6 Q4 - Trip
N J1/1(T1
. ) J1/2 (Tl
Medigdes c' lo 8 13 gTzi
de Corrente 11/4 (T2)
(:: J1/5 (T3) Contator do Motor
J1/6 (T3)
Medicao de J1/7 (T4 GND V-
Falta a terra (; J1/8 §T4 GND3
Exemplo: Conexio p/
Partida Direta
. J11313 (controle: externo -
> Y416 desabilite eSTART / eSTOP)
PROTECAO - CONTROLE
Partida Direta
PE ——C QI - Aux
I1-AUX1 Tipo de Carga
-— ——C Q2 - Liga (O
J1710 (RTD) 12 - Desligado (OFF) Modo de Comando Q2 - Liga (Om)
RTD
J1/11 (RTD) 13 - Liga dm Tempo de Feedback —< Q3 - Alarme
Tempo Execucdo )
—— Q4 - Trip
N £ . 14 - AUX 2
eedbac xecution
DIRECT START time Time
V+
| + 28 4-Ne + i 28 a-Ne
—_—Q —— S/Sii&BION Tif ¢ ®|Q4-C Tif ¢ b | Q4-C
<l p Op) ¢|04-NO T/ § [ Q4-NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 -NO
T3| ¢ ¢|Q2-NO 13| ¢ b | Q2-NO
# Q4 - (Trip Opcional) T4| ¢ ¢| Q1-NO T4| ¢ p| QL -NO
T4| ¢ [ ] QI-NO T4| ¢ ) QI-NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 14 AUX2 RTD| ¢ 14 AUX2
K1 Contator do Motor RTD| ¢ I3 | 6% :| RTD| ¢ I3 | ¢ —‘
anl 4 C-11/2 N anl 4 C-11/2
V- 1T 12|96 .24 VCC 1T 12| TevErarney
Il——AUXI/SSZFB Il——AUXl/SSZFB

Exemplo: Conexio p/ Partida
direta (controle pelo IHM ou
por botdes)

Controle p/ botdes

Controle p/ THM ou Externo



PARTIDA COM REVERSAO

K1 K2

DAXXO

A WARNING
A WARNING

>

>

S52 - FB ON
p/ AUX 1 (opc)

PROTECAO - CONTROLE

Partida ¢/ Reversio

Tipo de Carga

Modo de Comando

Tempo de Feedback

Tempo Execugio

Tempo de Inter-
travamento (Interlock)

Salva Changeover

— QI - Direto
(Forward)

—— Q2 - Reverso
(Reverse)

——C Q3 - Alarme

——C Q4 - Trip

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)
L2
L3 e L
N — QI Q2
PE ------ 1 3 5 """"""""
— T
[fecoe
J151515>
2| 4| 6
J1/1(T1
. ) J1/2 (Tl
Medigdes ’(s)— 13 §T2§
de Corrente 11/4 (T2)
(3: J1/5 (T3) K1 ) Contactor{ K2 ) Contactor
J1/6 (T3) Direto Reverso
Medicao de J1/7 (T4 GND V-
Falta a terra J1/8 §T4 GND;
Examplo: Conexio p/
Partida Reversa
11315 113 (Controle pelo IHM
N\ K2 AW ou por botdes)
11 -AUX 1
~—o
PE 12 - Desligado (OFF)
~—o
J1/10 (RTD) I3 - Ligado (ON) Direto
RTD
~—o
J1/11 (RTD) 14 - Ligado (ON) Reverso
REVERSING feedback Execution Interlock Saving Changeover
time Time Time Direto >Reverso
START Direto<Reverso
+ 1 237 4-NC
T1f ¢ ¢|Q4-C T1
T1| ¢ ¢ | Q4-NO Tl
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3
T3 ¢ ¢ | Q2-NO T3
T4| ¢ ¢ | Q1-NO T4
T4| ¢ 9| QL-NO T4
NC| ¢ C-13/4 NC
RTD| ¢ 14 | orroms RTD
RTD| ¢ B¢ oxrwrs RTD
N C-112 . GN
-t VAL oo 24 VCC
L apvape

10

Controle p/ botoes

12 5
J1

Q4 -NC
Q4-C
Q4-NO
Q3-NO
Q3-NO
Q2-NO
Q2-NO
Q1-NO
Q1-NO

[ C-13/4
.__

N
e

(o}

—1
EMERGENCY

24 VCC

Controle p/ THM

AUX 1/852F



CIRCUIT BREAKER

3/N/PE VCA Linha

L1
L2
L3

12 ()

11/3 (T2)
J1/4 (T2)

3: J1/5 (T3)
J11/6 (T3)

de Corrente

)
Medigdes S (-.)_—

Medigao de J1/7 (T4 GND
Falta a terra< 11/8 ET4 GND
CB1 1 B |5

V+
“Trip NF 1
(opc)
Desliga (OFF))J - QI
ext opc Q2 ON
OFF
S52¢ - FB ON|
-

d
a

2 =——
Bobina
Abre

Exemplo: Conexio p/
Modo Relé de Sobrecarga

o

-
Bobina
Fecha

S

Trip NA (opc)

f~ 520

Liga (ON)
ext opc

DAXXO

A WARNING
A WARNING

PROTECTION - CONTROL

G ¢/ Disjuntor de
Duas Bobinas Circuit Breaker
Motor Protection .
PE -—1 ——C QI - Liga (ON) Pulso
I1-AUX1 Tipo de Carga
RIS|T
o— —C Q2 - Desliga (OFF) Pulso
" J1/10 (RTD) 12 - Desligado (OFF) Modo de Comando
3~ RTD
— Tempo de Feedback ——C Q3 - Alarme
J1/11 (RTD) I3 - Ligado (ON)
Tempo Execucdo .
— F——C Q4 - Trip
: 14 - AUX 2
STAR DELTA feedback Execution
REVERSING time Time
+ 28 4-ne + i 287 Q4-NC
T ¢ ¢lQ4-C T ¢ b| Q4-C
T ¢ ¢|Q4-NO T ¢ b | Q4 -NO
12| ¢ ¢|Q3-NO 12| ¢ b | Q3-NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2| ¢ p | Q3 -NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3] ¢ b | Q2 -NO
T3| ¢ ¢|Q2-NO 13| ¢ b [ Q2-NO
T4| ¢ ¢ | Q1 -NO T4| ¢ b [ Q1 -NO
T4| ¢ [ ] QI-NO T4| ¢ ) QI—NO
NC]| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 4 AUX2 RTD| ¢ 4 AUX2
RTD| ¢ 13 | #ox RTD| ¢ K1 v
Nl 4 C-11/2 . 6N ¢ C-11/2 .
-1 12|15 124 VCC — 12 | S TeviErRGENey 124 VCC
AWARNING L apvape L o pvrpr e

A WARNING

Controle p/ botoes

Controle p/ THM

11



PARTIDA ESTRELA TRIANGULO
(STAR / DELTA)

DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)
L2
L3 4 € 1
N — Q1 Q2 —_—Q3 —
PE ----o S B ERRREEEEEEL L
11 .38 - S52 - FB ON
— JEE,XXSS B\ T p/ AUX 1 (opc)
e >
[ ] >1>1>
2 4 6
JU/1(T1
- ) 112 %Tl%
Medigdes N 0O J1/3 (12)
de Corrente 11/4 (T2)
(:: J1/5 (T3) K1 ) Contactor{ K2 ) Contactor{ K2 ) Contactor
J1/6 (T3) Linha Estrela Tridngulo
Medigdo de J1/7 (T4 GND V-
Falta a terra J1/8 §T4 GND§
L hls Exemplo: Conexéo p/
K1 e\ Partida Star / Delata i 27 4-NC
2 1416 Tif ¢ ¢|Q4-C
PE T1| ¢ ¢ | Q4-NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO
RISIT T2| ¢ ¢ | Q3-NO
) J1/10 (RTD) T3| ¢ ¢|Q2-NO
M I 5 T3| ¢ ¢ | Q2-NO
B ~ RTD T4| 4 ¢|Q1-NO
~_ S J1/11 (RTD) 6 T4| ¢|Q1-NO
NC| ¢ C-13/4
e RTD| ¢ 141 To% :|
3 -
K2\ RTD| ¢ connj¢
2.4 6 6N
L T 21¢5
1 L+ 1AUX 1/S52FB
feedback Execution Changeover Max Star CT Controle p/ botdes
STAR DELTA time Time STAR>DELTA Time Position
PROTECAO - CONTROLE | n ry Q4-NC
Partida Star / Delta 1] §|'! ¢l0Q4-C
| QI - Linha (Line) 4 ¢ Q4-NO
11 -AUX 1 TlpO de Carga T2| ¢ | Q3-NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO
*~— —< Q2 - Estrela (St -
12 - Desliga (OFF) Modo de Comando Q2 - Estrela (Star) T3( o ¢ | Q2-NO
T3| ¢ ®(Q2-NO
1-NO
e——  [Tempo de Feedback| |—— Q3 - Tridngulo (Delta) T4| ¢ eQ
I3 - Liga (ON) T4l ¢|Q1-NO
< NC| ¢ C-13/4
Tempo Execugio ¢ Q4 - Trip RTD 14 |¢—
14 - AUX 2 13|¢—
Ch Ti RTD] ¢ N.C.
angeover Time onl o C-112
T 12| ¢ {evoraENey
a ARN I N G Delay: Star > Delta U m
CT Position Controle p/ THM

12

24 VCC

24 VCC



PARTIDA ESTRELA TRIANGULO

C/ REVERSAO

DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)
E | E— p—
L3 .
N —_—Ql Q2 K4 Q3
PE ------ 1 3 - 5 """""""" Kla Ki1b
o >
A e
[ ] lli lli F S52 - FB ON
1> 1>1> / AUX 1
2 4l 6 Kia| kiB| P (opc)
Y J1/1 ng; >
Medics ) 112 (Tl
cdigoes (')— J1/3 (T2)
de Corrente 11/4 (T2)
(:: JU/5 (T3) Kla K1b K2 K3 K4
11/6 (T3) Cont. Cont.
Medicio d V. Linha Linha Cont. Cont.
cdicao de J1/7 (T4 GND - Diret Reverso Estrela i
Falta a terra {_ 114 (T4 &xD) 0 Tridngulo] Aux
Exemplo: Conexao p/
Partida Star / Delta ¢/ Reversio PROTECAO - CONTROLE
1 1315 1 1315 Star / Delta ¢/ Reversio
_ € QI - Linha Direto
21416 2 4|06 I1 - AUX 1 Tipo de Carga (Forward)
) | Modo de Comand0| € Q2 - Linha Reverso
12 - Desliga (OFF) |Temp0 de Feedback| (Reverse)
PE
— Tempo Execugdo —— Q3 - star / DELTA
RISIT 13 - Liga (ON) Direto
| —— Changeover Time
J1/10 (RTD) s ¢ O4-Tri
< = 111
g/[ RTD 14 - Liga (ON) Reverso Salva Changeover P
= J1/11 (RTD) 6 Tempo de Inter-
travamento (Interlock)
| | Delay: Star > Delta |
11315
K2 NN\ [ CTPosition |
2 4.6
L1
STAR DELTA feedback Execution Interlock Changeover Max Star CT giar\éltr;g>%r:\1/r;?segver
REVERSING time Time Time STAR>DELTA Time Position Direto<Reverso
+ 218 04 -NC o 287 Q4 -ne
TI| ¢ ¢|Q4-C TI| ¢ b| Q4-C
T ¢ ¢|Q4-NO T ¢ b | Q4 -NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2| ¢ b | Q3 -NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b [ Q2 -NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ | Q2 -NO
T4| ¢ ¢ | Q1 -NO T4/ ¢ b | Q1 -NO
T4 ¢ ¢ | Q1 -NO T4| ¢ b [ Q1 -NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 14 ON RVRS RTD| ¢ 1410
RTD| ¢ 3 ON FWRD :| RTD| ¢ 3 e
L WARNING ] ) +
T 12 OFF _24 vCC T 12 TVERGENCY _24 vCC
11——/\UX]’SS2FB n LFJAUX 1/S52FB

A WARNING

Controle p/ botdes

Controle p/ THM

Contactor



PARTIDA PARA MOTOR DAHLANDER

DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)
L2
L3 L £ 1
N Q3 Q Q3 ==
PE - Y D IORRAARAAA
1 3| § >
|_
JEE,%SSB\ K4 $52 - FB ON
—o o g p/ AUX 1 (ope)
[ BT K1 | K3
2] 4] e >
R J1/1(T1
)
veaisoes Pt—— 11211}
de Corrente 11/4 (T2)
J1/5 (T3
(3: J1/6 ETB; Kl Cont. K2 Cont. K3 Cont.
- V. Linha Star Linha
Medigdo de 11/7 (T4 GND - Slow Fast Fast
Falta a terra ( 11/8 5T4 GND;
Exemplo: Conexio p/
Partida Dahlander
PROTECAO - CONTROLE
Dahlander
PE _ [——C QI - Linha Fast (Rapido)
I1-AUX 1 Tipo de Carga
U1Vl wi
L J1/10 ) | Modo de Comand0| € Q2 - Star Fast
M (RTD) 12 - Desliga (OFF) |Tempo de Feedback|
3 RTD
T — Tempo Execucdo ——— Q3 - Linha Slow (Lento)
= (RTD) I3 - Liga (SLOW)
2V2(W2 Changeover Time
— € Q4-Tri
| 1131 5 I4 - Liga (FAST) Salva Changeover Q P
K3 ..................
. Saving Changeover
DAHLANDER ~ feedback Execution — Thangeover -~ FAST>SLOW
SLOW>FAST
. 287 Q4-Ne . 28 a-ne
Ti| ¢ ¢|Q4-C Ti| ¢ b | Q4-C
Ti| ¢ ¢ | Q4-NO Ti| ¢ b | Q4 -NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3 -NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3 -NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 - NO
T3| ¢ ¢|Q2-NO T3| ¢ b | Q2 - NO
T4| ¢ ¢ | Ql-NO T4| ¢ b | Q1 -NO
T4| ¢ ¢ | Ql-NO T4| ¢ b | Q1 -NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 14 ON FAST RTD| ¢ 41
RTD| ¢ 3 ON SLOW :| RTD| ¢ I3 |$ e
A WARNING on(3 ivee N
I 2195 .24 VCC H i 12 | $1everorncy
11——AUXI/SSZFB ll L1 AUX 1/S52FB

A WARNING

14

Controle p/ botoes

Controle p/ THM

24 VCC



PARTIDA PARA MOTOR DAHLANDER
C/ REVERSAO

DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)
L2
L3 £ £ 1
N — Q1 — Q2 — Q3
PE -+ 4 B IRRRRAAAAAA
HE‘EF%%S\ K4# K4 K4 T2 K4#& K4
i A
1 1>1>1>
2| 4( 6
™ J1/1(T1
)
vieaisoss Pt——1211)
de Corrente 11/4 (T2)
(3: 11/5 (T3) K1D K3 KI1R K4
J1/6 (T3)

L Direto Direto Star ev. Rev.
Medigdo de J1/7 (T4 GND V- Slow Fast Fast Slow Fast | 2UX
Falta a terra Q 18 5T4 GND; - - - FAST

Exemplo: Conexao p/ Partida Dahlander ¢/ Reversao
5 =
K2R\ PROTECAO - CONTROLE
6 Dahlander ¢/ Reversio
_ € Q1 - Direto (Forward)
forward / REVERSE Tipo de Carga
PE i | Modo de Comand0| € Q2 - Reverso (Reverse)
12 - Desliga (OFF) |Tempo de F eedback|
UlVI W1
L 11/10 — Tempo Execucdo —C Q3 - slow / FAST
M (RTD) 13 - Liga (ON Slow)
3. RTD Changeover Time
J1/11 ——] ——C Q4 - Trip
14 - Li ON FAST Salva Changeover
> 3lwa KD iga ( )
Tempo de Inter-
| 1315 travamento (Interlock)
K3 ..................
DAHLANDER feedback Execution Interlock Changeover E:\él_rlw_gscl_rg\r;\?eover
REVERSING time Time Time FAST>SLOW SLOWSEAST
+ 28 Q4-NC + Ty Q4-NC
T1| ¢losa-C T1| § b| Q4-C
T ¢ ¢|Q4-NO T ¢ b | Q4 -NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2]| ¢ b | Q3-NO
T2| o ¢ | Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 -NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2-NO
T4/| ¢ ¢ | Q1 -NO T4/ ¢ b | Q1 -NO
T4/| ¢ ¢ | Q1 -NO T4! ¢ b | Q1 -NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 14 |$oxrasT RTD| ¢ 141 e
RTD] ¢ 3 ON SLOW :| RTD] ¢ Bt me
A WARNING — .
g 12|44 avee Y 2 EMERGE@_M vee
n LY forward / REVERSE n IN.C.
A WARNING Controle p/ botdes Controle p/ ITHM

15



PARTIDA PARA MOTOR COM
COMUTACAO DE POLOS

DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)
L2
L3 —— —
N —_ 01 —_— Q2
PE oo D E IRRRRREEEEEEEEEE —
1 8| 5
|_
JEE,%SSB\ 1 $52 - FB ON
— 5 0§ -1 p/ AUX 1 (opc)
I~ K2
2| 4| 6 e
JU/1(T1
- ) 7172 (T1
Medigdes N (): 13 §T2§
de Corrente J1/4(T2) 1 )
J1/5 (T3)
(3: T1/6 (T3) K Cont K2 )cont
. Fast Slow
Medigdo de J1/7 (T4 GND V- Fast
Falta a terra 11/8 ET4 GNDg
Exemplo: Conexio p/
Partida Dahlander
11315 11315
K1 NN\ K2 NN\
2 416 2 |4 16
PROTECAO - CONTROLE
Pole-Changing
. ——C Q1 - Fast (Rapido)
Ul|IV]IW1 U2|V21W2 I1-AUX 1 Tipo de Carga
PE ' | Modo de Comando| € Q2 - Slow-Fast
12 - Desliga (OFF) |Tempo de Feedback|
o— Tempo Execucdo ——C Q3 - Alarm (Alarme)
. I3 - Liga (SLOW)
Changeover Time
14 - Liga (FAST) Salva Changeover Q4-Trip
RTD
J1/11 J1/10
(RTD)  (RTD)
feedback Execution Changeover sl Crslieaver
POLE-CHANGING time Time FAST>SLOW FAST>SLOW
SLOW>FAST
+ 2 Q4-NC + 1 2y Q4 -NC
T1| ¢ ¢losa-C T1| § b| Q4-C
T ¢ ¢|Q4-NO T ¢ b | Q4 -NO
12| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b [ Q2 -NO
T3| ¢ ¢ Q2-NO T3| § | Q2 -NO
T4| ¢ ¢ | Q1-NO T4/ ¢ b [ Q1 -NO
T4| ¢ ¢ | Ql-NO T4| ¢ b [ Q1-NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD] ¢ 14 ON FAST RTD] ¢ 14 (¢
RTD] ¢ 3 ON SLOW :| RTD| ¢ Bt e
LA WARNING e N .
. 12 |¢1— 24vee S 12 (¢ (O 24 vee
n [ AUX 1/S52 FB 11 LI AUX 1/S52FB

A WARNING

16

Controle p/ botoes

Controle p/ ITHM



PARTIDA MOTOR C/ COMUTAGAO DE POLOS

E REVERSAO

DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)
L2
L3 4 £ 1
N — Q1 — Q2 — Q3
PE -----o: 00 Rk IEEEEEEREEEREES
[ees
1 1>1>1>
2( 4( 6
T1/1 (T1
- ) 112 5T|3
Medigdes [ B T
de Corrente 11/4 (T2)
Q—1:® K1D K2D
11/6 (T3)
Medicdo de Fast Fast Slow Slow
J1/7 (T4 GND Direct i R
Falta a terra < e ET4 GND; irec 1 Reverse : Direct Reverse e~verse
Exemplo: Conexao p/ Partida Dahlander ¢/ Reversao
\ > AN ! 3\I > \
2\ NN .
KIR ; K2D AP K2R PROTECAO - CONTROLE
Pole-Changing Reversing
_ € Q1 - Fast (Rapido)
forward / REVERSE Tipo de Carga
U1 viiwi U2v2lw2 . [ Modo de Comando € Q2 - Slow + Fast
12 - Desliga (OFF) |Temp0 de Feedback|
PE
— Tempo Execucdo ——— Q3 - forward/REVERSE
I3 - Liga (ON Slow)
Changeover Time
—— ——C Q4 - Tri
14 - Liga (ON FAST) Salva Changeover Q P
Tempo de Inter-
travamento (Interlock)
RTD
J1/11 J1/10
(RTD)  (RTD)
POLE-CHANGING feedback Execution Interlock Changeover E,i\é'?gsoﬂg\r}\?em’er
REVERSING time Time Time FAST>SLOW SLOWS>FAST
o B Ry Q4-NC + 28 Q4-NC
T1 ¢ ¢lQs-C T1| ¢ b| Q4-C
T1| ¢ ¢ | Q4-NO T1| ¢ b | Q4 -NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2/ ¢ b [ Q3-NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2-NO
T3| ¢ ¢ Q2-NO T3| ¢ | Q2 -NO
T4/ ¢ ¢ | QI -NO T4| ¢ b | Q1 -NO
T4| ¢ ¢ | QI -NO T4! 4 b | Q1 -NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD]| ¢ 14 ON FAST RTD| ¢ 41w
RTD| ¢ 3 ON SLOW :| RTD| ¢ Bt e
4AWARNING raavee N -
Lt 2| ¢ 2avee  H 2 EMERGE@_M vee
it L3 forward / REVERSE 1 IN.C.
A WARNING Controle p/ botdes Controle p/ THM

17



VALVULA SOLENOIDE DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+
L1 14 11
L2 FO FC
L3 .
N —_ Q2
PE --ooooe{resnnes e
-24 VCC 24 VCC
—8Y
= ¢ Q4 - (Trip Opcional)
|_—— I>1>1>
2|j [
K1 ) Contator
V-
Exemplo: Conexio p/
I_ Valvula Solenoide
1 1315
K1 W W |
PE PROTECAO - CONTROLE
1 ° _—— s VALVULA SOLENOIDE
LA IV I T — Q1 - Aux
i 1 [1 - Feedback Fechada (FC) Modo de Comando
i !
. i PeS— . ——C Q2 - Abre (Open
= | 12 - Fecha (Close) Tempo Execugéo Q (Open)
i - i
! | e —C Q3 - Alarme
! | 13 - Abre (Open)
| :
] I — —C Q4 - Trip
_________________________ 14 - Feedback Aberta (FO)
Execution
SOLENOIDE VALVE h 1 1
Time 1 2187 Q4-NC 1 27 a-ne
T1| ¢ ¢|Q4-C T1| ¢ b Q4-C
T1| ¢ ¢ | Q4-NO Tl ¢ b [ Q4-NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T2| 6 ¢ | Q3-NO T2| b | Q3 -NO
T3| ¢ ¢ [Q2-NO T3| b | Q2-NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 -NO
T4/ ¢ ¢ Q1-NO T4| ¢ b | Q1 -NO
T4| ¢ ¢ | Ql-NO T4l ¢ b | Q1 -NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD] ¢ 14 FO RTD] ¢ 14 FO
RTD| ¢ I3 | o :| RTD| ¢ 3 $vc. —‘
GN| 4 C-112 . G| 4 C-1112 .
1T 12| eross .24 VCC 1T 12 | 5vErGEncy .24 vVeC
LA WARNING

Controle p/ botdes Controle p/ ITHM ou NET
A WARNING

18



POSICIONADOR DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (Trip -
L1 Opcional)

L2
L3 |
N —_ Q1 Q2
PE ------- o
P 11

1 3| 5
'_E‘}jji FO,\' FCA\I AUX1 = FC + FO
2|>L>|e|> >

-24VCC
J1/1 (T1
. ) 1172 ngg
Medigdes N I3 (T2
de Corrente (T J1/4 Eng
(:: JU/5 (T3) K1 ) Contactor{ K2 ) Contactor
/6 (T3) Fecha Abre
Medigao de J1/7 (T4 GND V-
Falta a terra 11/8 §T4 GND;

Exemplo: Posicionador
(Controle pelo IHM

11315 |5 s ou por botdes)

PROTECAO - CONTROLE

2 416 2 416 Partida ¢/ Reversio
o— € Q1 - Fecha (Close)
1 -AUX 1 Modo de Comando
PE o——| Tempo de Feedback € Q2 - Abre (Open)
12 - Para (Stop)
J1/10 (RTD) -—] Tempo Execucdo ¢ Q3 - Alarme
13 - Fecha (Close)
RTD Tempo de Inter-
e— |travamento (Interlock € Q4 - Tri
JI/IT(RTD) 14 - Abre (Open) ( ) P

Salva Changeover

Saving Changeover

POSITIONER feedback Execution Interlock Direto >Reverso

SERVO time Time Time Direto<Reverso
1 2 4-Ne 1 2 4-Ne
Ti[ ¢! 4l04-c Ti[ ¢! b Q4-c
T1| § ¢ | Q4-NO Ti| ¢ b | Q4 -NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2| ¢ b [ Q3-NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3 -NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 - NO
T3] ¢ ® | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 - NO
T4| ¢ ¢ | Q1 -NO T4| ¢ b | Q1 - NO
14| 4 4| Q1-NO T4l 4 b| Q1 -NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 14 "Abre (Open) RTD| ¢ 41w
RTD| ¢ &) ""mo{):‘ RTD| ¢ B e
AWARNING ol 4 c-112 X onl c-11/2 X
L 2| oo 24 VCC L 12 | $-tmreres 24 VCC
Il LI AUX | / FC+FO Il LI AUX | / FC+FO

A WARNING Controle p/ botoes Controle p/ THM
19



SOFT STARTER

3/N/PE VCA Linha

L1
L2
L3
N

V+
=1 S52 - FB ON
—_— Q1 —— p/AUX 1 (opc)
K1
¢ Q4 - (Trip Opcional)
K1 ) Contator de Linha
V-

Exemplo: Conexao p/
Soft Starter
(controle pelo IHM
ou por botdes)

DAXXO

PROTECAO - CONTROLE

Soft Starter

—1

1 - AUX 1 Modo de Comando

Tempo de Feedback

[ SS——
12 - Desliga (Full Stop)

Tempo Execucdo

I3 - Liga (ON)

o—1
14 -AUX 2

—— QI - Line Contactor

—C Q2 - Start (Partida)

—C Q3 - Alarme

——C Q4 - Trip

I>1>1>
2| 4, 6
J1/1 (T1
- ) 112 En%
Medigdes '(')—— J1/3 (12)
de Corrente 11/4 (T2)
(3: 11/5 (T3)
11/6 (T3)
Medigao de J1/7 (T4 GND
Falta a terra J1/8 ET4 GND§
11315
K1 NN\
2 146
=
** | ( Q2 - Start (Partida)
PE
RIS|T
J1/10 (RTD)
RTD
J1/11 (RTD)
feedback Execution
DIRECT START time e
T1[ §] !
T1| §
T2| ¢
T2| ¢
T3] ¢
T3 ¢
T4| ¢
T4| ¢
NC| ¢
RTD| ¢
RTD| ¢
4AWARNING

28 Q4-NC +n 28 Q4-NC
®|Q4-C T1} 9 p| Q4-C
¢ | Q4-NO T1| § b | Q4 -NO
¢ | Q3-NO T2| ¢ b | Q3 -NO
¢ | Q3-NO T2| ¢ b | Q3 -NO
¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 -NO
¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 -NO
¢ | Q1 -NO T4| 4 b | Q1 - NO
¢ | Q1 -NO T4| 4 b | Q1 - NO
C-13/4 NC| 4 C-13/4
14 AUX2 RTD| ¢ 14 AUX2
3 ON :| RTD] ¢ 3| me. —‘
C-11/2 . Nl 4 C-11/2 .
12| om 24 vcCC -1 12 | Tvimromecy "24vcee
NP rox755: /8 NPT k17552 /8

A WARNING
20

Controle p/ botdes

Controle p/ IHM ou NET



SOFT STARTER COM REVERSAO

DAXXO

3/N/PE VCA Linha V+ Q4 (_Trip -
L1 Opcional)
L2
L3 i 1
N —0Q1 —_Q2 >
PE ------- o e Bt
1| 3| 5§ S52 - FB ON
Hﬂ%%l\ il p/ AUX 1 (opc)
e G
L] >1>1> >
2| 4| 6
J1/1(T1
- ) 7172 (T1
Medl(;OCS d (’_ 11/3 §T2§
de Corrente J1/4 (T2)
(3: J1/5 (T3) K1 ) Contactor{ K2 |} Contactor
1176 (T3) Direto Reverso
Medigao de J1/7 (T4 GND V-
Falta a terra J1/8 ET4 GND;
Exemplo: Conexao p/
Soft Starter ¢/ Reversio
11315 I 1 (Controle pelo IHM
ou por botdes)
2 1416 2 4
PROTECAO - CONTROLE
Soft Starter ¢/ Reversio
1-Line F d (Diret
n-aux1 | [Modo de Comando < Q1 - Line Forward (Direto)
[ 1 .
** | ( Q3 - Start (Partida) —— Tempo de Feedback ——C Q2 - Line Reverse (Reverso)
) 12 - Desliga (Full Stop)
PE
o— Tempo Execuglio ——C Q3 - Start (Partida)
RIS|T 13 - Liga Direto (ON Fwrd)
J1/10 (RTD) Tempo de Inter-
o1 |travamento (Interlock) | |——¢ Q4 - Trip
RTD 14 - Liga Reverso (ON Rvrs)
J1/11 (RTD)
. Saving Changeover
SOFT STARTER feedback Execution Interlock Direto >Reverso
REVERSING s R Ui Direto<Reverso
o 28 4 -Ne 1. 21871 Q4-ne
T1| § ¢ Q4-C T1| ¢ b [ Q4-C
Ti| ¢ ¢ | Q4-NO Ti| ¢ b | Q4-NO
T2| ¢ ¢|Q3-NO T2| ¢ b | Q3-NO
T2| ¢ ¢ | Q3-NO T2| ¢ b | Q3 -NO
T3| ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 - NO
T3] ¢ ¢ | Q2-NO T3| ¢ b | Q2 - NO
T4| 4 ¢ | Q1-NO T4l ¢ b | Q1 -NO
T4| ¢ ¢ | Ql-NO T4| ¢ b | Q1-NO
NC| ¢ C-13/4 NC| ¢ C-13/4
RTD| ¢ 14 Liga Reverso RTD| ¢ 14 N.C.
RTD| ¢ 13 | 5z b :| RTD| ¢ 13 ¢4
4AWARNING o avee M -
] 12|19 1orr ram swop) .24 Vee I 12| ¢ evmrarncy .24 vCC
ll——AUXI/SSZFB l]——AUXI/SSZFB

A WARNING

Controle p/ botdes

Controle p/ ITHM ou NET
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FUNCOES ESPECIAIS
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APLICAGAO FUNGOES ESPECIAIS
Feedback time| Execution | Interlock Time Max STAR CT Position Saving Chanaeover
TIPO CARGAS (Tempo de | Time (tempo|(intertravamento)|Changeover Pause| time (max _ 9 ~ 9 .
= (Posdigéo TC)| (Comutagéo Direta)
feedback) Execugao) tempo Delta)

RELE TERMICO Xs Xs - - - - -
PARTIDA DIRETA Xs Xs - - - - -
PARTIDA DIRETA FWRD<>RVRS

p Xs Xs Xs - - - .
C/ REVERSAO (Direto<>Reverso)
DISJUNTOR Xs Xs - - - - -
ESTRELA Xs Xs i STAR > DELTA Xs LINE/DELTA )
TRIGNGULO Estrela>Triangulo) (Linha/Delta)
E.STRELA STAR > DELTA LINE/DELTA FWRD<>RVRS
TRIANGULO C/ Xs Xs Xs Estrela>Triangulo) Xs (Linha/Delta)| (Direto<>Reverso)
REVERSAO ’
FAST>SLOW FAST>SLOW
DAHLANDER Xs Xs - (Rapido>Lento) ) - SLOW>FAST
DAHLANDER C/ Xs Xs Xs FAST>SLOW } ) FAST<>SLOW
REVERS. (Rapido>Lento) FWRD<>RVRS
COMUTACAO DE X's Xs ) FAST>SLOW ) ) FAST>SLOW
POLOS (Rapido>Lento) SLOW>FAST
COMUT. POLOS C Xs Xs Xs FAST>SLOW ) ) FAST<>SLOW
REVERSAO (Rapido>Lento) FWRD<>RVRS
VALVULA ) Xs ) ) ) ) )
SOLENOIDE
POSICIONADOR Xs Xs Xs - - - FWRD<>RVRS
SOFT START Xs Xs - - - - -

SOFT START C/

REVERS. Xs Xs X's - - -
FUNCOES COMENTARIOS

SAVE CHANGEOVER (Comutagao Direta)

Se "Saving Changeover" ativo, permite reverter sentido de giro e mudanga de velocidade sem dar

STOP antes, mas respeita o tempo de Intelock.

EXEC (Execugéo)

Periodo ap6s On para detectar Current/FB ON ou periodo ap6és OFF para nao detectar mais

corrente/FB ON.

INTERLOCK (Intertfavamento)

Periodo em que néo se permite mudar de uma dire¢cdo para outra ou mudar de velocidades com

fechamento de dois contatores em curto.

TEMPOS

Feedback time (Tempo de Feedback)

Tempo em que é permitido que FB ON ou FEEDBACK POR CORRENTE mude de estado sem o
correspondente comando, sem tripar o sistema. Serve tanto para ON como OFF. A mudanca de
estado de FEEDBACK pode ocorrer devido a corrente pulsante ou retardos de rede.

Execution Time (Tempo de Execucgéo)

Tempo de fechamento/abertura do contator. Despreza feedback neste intervalo.

Interlock Time (Tempo de Intertravamento)

Tempo de retardo para mudanga de sentido de rotagéo sé para evitar curto-circuito.

Pause Time e Cool Down Time (Tempo de
Pausa e Tempo de Esfriamento)

Ap6s Pause Time, se o motor parou normalmente ou apés Cooling Down se o motor parou por
Overload, ocorre o zeramento da curva de Cooling do motor e permite nova partida. Isto permite

frequéntes partidas a frio. Apos estes tempos a memoria térmica é zerada.

Changeover Pause (Tempo de Comutagao)

Tempo para mudar sentido, velocidade/p6lo e ou estrela para triangulo em varias aplicagdes. Ver

tabela Funcgoes
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SINAIS DE ENTRADA E SAIDA DIGITAIS
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D.INPUT1 | D.INPUT2 | D.INPUT3 | D.INPUT 4
RELE TERMICO S52_FB FORCE (Forgar) |  EXTFAIL1 RESET AUX ON-SAFE ALRM TRIP
PARTIDA DIRETA AUX 1 OFF ON AUX 2 AUX ON ALRM TRIP
PATIDA C/ REVERSAO AUX 1 OFF ON FWRD ONREVERSE [ FWRD (Direto) | REVRS (Reversa) ALRM TRIP
DISJUNTOR AUX 1 OFF ON AUX 2 ON PULSE OFF PULSE ALRM TRIP
ESTRELA/TRIANGULO AUX 1 OFF ON AUX 2 LINE (linha) STAR (Estrela) DELTA TRIP
ESTRELA/TRIANGULO C ON FWRD (On LINE FWRD (linha | LINE RVRS (Linha star/DELTA
REVERS. AUX 1 OFF Direto) ON REVERSE Direto) Reversa) (estrela/TRIANGULO) TRIP
LINE FAST (Linha |  STAR FAST
DAHLANDER AUX 1 OFF SLOW (Lento) FAST Répido) (Estrela Rapido) SLOW TRIP
fwrd/REVERS slow/FAST
DAHLANDER REVERS. | (direto/REVERSO) OFF SLOW (Lento) FAST FWRD (Direto) | RVRS (Reverso) (lento/RAPIDO) TRIP
COMUTAG. POLOS AUX 1 OFF SLOW (Lento) FAST FAST (Répido) SLOW+FAST ALRM TRIP
COMUTAG. POLOS C/ | fwrd/REVERS SLOW+FAST fwrd/RVRS
REVERSAO (direto/REVERSO) OFF SLOW (Lento) FAST FAST (Répido) | (Lento+Répido) | (direto/REVERSO) TRIP
VALVULA SOLENOIDE | FC (Fechada) | CLOSE (Fecha) [ OPEN (Abre) FO (Aberta) AUX OPEN (Abre) ALRM TRIP
POSICIONADOR AUX 1 STOP CLOSE (Fecha) | OPEN (Abre) | OPEN (aberto) | CLOSE (Fecha) ALRM TRIP
SOFT STARTER AUX 1 OFF ON AUX 2 LINE (linha) ON ALRM TRIP
SOFT STARTER C/ ONREVR [ LINE FWRD (linha | LINE RVRS (Linha| CMD ON (COMANDO
REVERSAO AUX 1 OFF ON FWRD (Direto)]  (Reversa) Direto) Reversa) ON) TRIP
MINUSCULA = ESTADO 0 ou OFF
MAIUSCULA = ESTADO 1 ou ON
Exemplo: star/DELTA
Estado 0 ou OFF = Star
Estado 1 ou ON= Delta
4 SAIDA DE CONTROLE DA CARGA
ON
OFF OFF
FB ON / CURRENT FEEDBACK . .
Falhas de feedback devido a regimes pulsantes
¥ Sa
OFF | \
—> —>| | —> ‘« —> TJ«
ET FT ET F

ET = EXECUTION TIME

FT = FEEDBACK TIME
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PROGRAMAGAO / OPERACAO PELO IHM

@@@@
258 .
F‘”F’F’

TECLAS DE COMANDO, OPERAGAO
E PROGRAMACAO

Tecla de entrada em modo de
comando. E necessario apertar a
mesma antes de comandar o motor
pelas teclas de comando (coloridas).

Tecla de entrada em modo de
dados: Se pressionada o relé entra
em modo de dados e as teclas de
comando ficam desativadas por
segurancga. A entrada em modo de
dados pode ser também automatica,
apo6s transcorrido um tempo
programavel no menu

correspondente.

Teclas de paginagao: Estando-se
dentro de cada grupo de telas,
acessaveis pelas teclas de dados
(teclas nao coloridas) pode-se paginar
astelas.

enxtedecla ENTER: Usada para entrar as

<l variaveis no menu de parametros e
dados en qualquer campo alteravel
pelo usuario.

RST Tecla de Mute / Reset e ESCape:

Esc Esta tecla tem 3 fungbes dependendo
do momento. Se um Alarme e Falha
estiver acionado (Indicagdes Ae F em
retangulo preto nas telas principais)m
o primeiro toque nesta tecla sera o
MUTE e o alarme e relé de alarme
serdo desligados. O segundo toque
sera o RESET e a falha e o relé de trip,
sera desligado se nido houver falhas
ativas. Esta tecla também serve como
ESCape para voltar em niveis
anteriores do menu.

24

Teclas de navegagdo dentro dos
campos de dados de um menu
(esquerda e direita) selecionando um
digito especifico do parametros o qual
pode ser alterado pelas teclas de
incremento e decremento. O
parametro pode também ser inserido
diretamente pelas teclas numéricas de
0 a 10 (mesmas das fungdes) e
confirmado com Enter. Note que as
teclas de para cima e para baixo
também tem a funcdo de ponto
decimal e sinal de negativo.

Tecla de chamada telas principais e
telas de alarme e historico: Esta
tecla tem duas fungdes e chama
alternadamente as telas principais e
as telas de alarme e histérico. Uma vez
dentro de cada conjunto de telas use
as teclas de paginagdo descritas
acima. Nas telas principais tem-se as
leituras de variaveis, estados etc. Nas
telas de alarme e historico pressione a
tecla ENTER para entra em cada
listagem e depois disto pressione as
teclas de navegacao descritas acima
para entrar nas opgdes da listagem de
alarmes e historico. Pressione ESC
para sair.

Tecla de chamada de telas de status
e telas de alarmes. Tudo o que foi dito
para atecla acima, das telas principais
valem também para esta. Sao 14 telas
com dezenas de status. S&o auto
explicativas. pode-se nelas ver o
tempo para desbloqueio para nova
partida, motivos do bloqueio e outros.

Tecla de chamada de grupo de telas de
Trendings: Nestas telas, as quais
podem ser paginadas pelas teclas de
paginagdo descritas acima, pode-se
ver as curvar de corrente e outras com
varios tempos de amostragem.

[ Tecla de chamada das telas de
— falhas ativas: Use as teclas de
paginagdo para ver todas as 6 telas
deste grupo.

o

Tecla de Menu de programacgao e
menu de verificagao: esta tecla tem
duas fungbes pressionando-se a
mesma sequéncialmente. Entra no
menu de programagcéo diretamente se
a senha estiver com o valor zero ou
entra numa tela de solicitacdo de
senha. A Segunda fungdo chama um
menu de verificagdo de parametros e
fungdes, os quais ndo podem ser

"
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alterados pelo operador e por isto ndo
precisam de senha.

Tecla de comando. Para que funcione
€ preciso que o relé esteja programado
para operacao pelo IHM e em modo de
operacdo (ver tecla de operagdo
acima). Isto vale para todas as teclas
abaixo;

rast6 Tecla de comando de velocidade
B<< FAST REVERSE (Rapido reverso).

ON __I Tecla de comando de velocidade
SLOW REVERSE (Lento Reverso).

OFZ2h Tecla de comando de desligamento do
motor (OFF).

oN__2 Tecla de comando de velocidade
SLOW FORWARD (Lento Direto).

mAST 0 Tecla de comando de velocidade
3> FAST FORWARD (Réapido direto).



PROGRAMAGCAO PELO PC

DAXXO

UTILIZANDO O PROGRAMA DE
CONFIGURACAO.

Os mesmos parametros quer podem ser
programados pelo IHM, entrando-se no
menu de programacdo, pode ser mais
amigavelmente programado pelo PC, com
0 programa gratuito de configuragdo. Um
vez instalado corretamente, sera
necessario um cabo conversor padrdao USB
para serial RS232 encontravel em qualquer
comercio de equipamentos eletrénicos de
consumo como computadores e maquinas
fotograficas por exemplo. Conecte o cabo a
porta MJ2 do DAXXO e configure a porta e
protocolo da mesma corretamente no menu
correspondente do DAXXO.

Uma vez inserido todos os parametros
basta enviar os mesmos ao relé com o
comando correspondente. Os parametros
podem ser salvos em arquivos para
programacao de mais de um relé com os
mesmos parametros.

25



PROGRAMAGCAO PELO PC

Abas:

Tipo de carga (Load Config).
Aplicacédo (Application)
Parametros (Parameters CFG)

Veja descri¢cdo do parametros na segdo de
programacéo.

Comandos gerais disponiveis:

System Config

Mode: selecdo de modos: Configuragao
para programacdo do relé e Aquisi¢ao
para monitoragéo On line de leiuras.

Select Language: Selecione English ou
Portugués.

Relay Config

Smart Send: Selecione para enviar cada
campo alterado, Deselecione para so6
enviar de uma vez ao final das alteragdes.
Send Data: Para enviar os dados de
configuragdo aorelé.

Receive Data: Para copiar os dados de
configuragdo de umrelé.

Data Save

Open Data: Para abrir um arquivo de disco
comdados pré programados.

Save Data: Para salvar os dados atuais em
um arquivo de disco.

Modbus Config

Selecione os parametros corretos para:
Com Port, Baud Rate, Timeout, Address,
Parity e Mode.




PROGRAMAGCAO PELO PC

Abas:

Calibragao (Calibration).
Protecao 1 (Protection)
Protecao 2 (Protection)

Veja descri¢cdo do parametros na segéo de
programacéo.

Note que ao se alterar um parametro a
janela muda de cor até que os dados sejam
enviados aorelé.




PROGRAMAGAO PELO PC DAXXO

Abas:

Configuragao Zyggot (Zyggot).
Aquisicao Zyggot (Zyggot)
Aquisicao (Aquisition)

Veja descri¢cdo do parametros na segdo de
programacéo.

Na primeira tela, deve-se programar os
parametros relativos ao sistema de
medicdo de temperaturas On line, caso
utilizado. Note que o campo Mode esta
marcado como Configuration.

Na Segunda tela pode-se monitorar as
temperaturas de até 6 sensores. Note que o
campo Mode esta marcado como
Aquisition.

Na Terceira tela pode-se monitorar as
correntes de linha. Note que o campo Mode
esta marcado como Aquisition.




EXEMPLOS DE TELAS DAXXO

x"‘l
|
’ e AVRG CURRENT
e L— 152.10 A
r 0-200 % 1

PRINCIPAL m

START/HOUR O TIME = = =

TIME B. STARTS O |lunsrock

s ® " 0-600% |[ 0-600% | 0-600%

READY TO START O

RUNNING O j)*u\ f\ f*k\
<<| <[ 0| > (> = . \ . ~ .
0000 0 AVRG A % 1000
STATUS I

ANSI 50 OVERCURRENT O LINE A CURRENT

ANSI 51 OVERLOAD » 150.50 A

ANSI 50G GROUND FAULT O 0-200 % 3

ANSI 47 UNDERCURRENT O

ANSI 46 CURRENT UNBALANCE () { A ~7><—H\

A ° 4

ALARMES LEITURAS

D.INPUT 1() |[D.OUTPUTA( )| [
D.INPUT 2@ |D.ouTPuT2)| (Al
p.npuT 30) ||DoutPuT3(O)| |*
D.INPUT 4() ||D.OUTPUT 4@

; ; ; >
10 TIME (s) 101

ENTRADAS E SAIDAS DIGITAIS CURVAS
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OPERACAO / TELAS

AO ENERGIZAR

o relé executara um auto teste e podera mostrar por
instantes, durante o auto teste as frases

“NO NETWORK RESPONSE” e “NETWORK OFFLINE”.
Isto se deve ao fato de nao ter encontrado periféricos na
porta CAN. Despreze estas frases.

Em seguida sera mostrada por alguns instantes a tela de
identificacdo VARIXX + Modelo deo relé + Versdo do
Software e em seguida a Tela Principal (abaixo).

'ululululuﬂmiu‘

Neste ponto o relé estara ligado e operacional e o dysplay
acima é dividido em 5 areas que denominaremos Aa E. (A)
A primeira acima a esquerda mostra o numero de falhas
ativas. (B) A Segunda a esquerda e logo abaixo mostra a
corrente média em porcentagem em relagdo a nominal do
motor. (C) A terceira acima a direita mostra o “Estados”
atual. (D) AQuarta a direita logo abaixo mostra um pequeno
grafico de trending da corrente média com fim de escala =
200%. (E) A quinta area na parte inferior do display mostra
indicagdes de operacao e falhas. As indicagdes de Estados
podem ser, dependendo do momento e do tipo de aplicagcéo
e carga, as seguintes: OFF, ON, READY, BLOCK, LOCK,
RUN, OPEN, FWRD, RVRS, STAR, DELTA, FSLOW,
FFAST, RSLOW, RFAST, V.FC, V.FO, CHGVR, OVER,
eSTOP, eSTART, ALARM, TRIP, nCLOSE e nOPEN. Cada
uma delas sera abordada na explanagédo dos tipos de
aplicacao.

O Campo (E) possui 9 sub campos sendo os primeiros
cinco a esquerda, como indicagdo de lampada: << = Fast
Reverse (sentido reverso velocidade 2 - rapida), < =
Reverse (Sentido reverso velocidade 1), 0 = OFF
(desligado), > = Forward (Sentido direto velocidade 1), >>
Fast Forward (sentido direto velocidade 2 - rapida), em
seguida haverd um campo de simbolo grafico
representando uma Mao (modo de dados - ou néo
permissdao de comando da carga pelo IHM) ou o simbolo
representando um Motor, (modo de operagdo - ou seja
modo em que se permite o comando da carga pelo IHM ou
seja pelas 5 teclas inferiores). A direita deste campo se
encontram mais dois campos tipo “Lampada” com as
indicacdes “A” de Alarme atuado e “F” de falha atuada.

INDICAGOES NATELAPRINCIPALAPOS LIGAR

Neste ponto, se ndo houver nenhuma falha ativa o display
mostrara no campo (A), o numero de falhas ativas = 0. Se a
carga estiver desligada, como deve estar, o campo (B)
mostrara 0 (Amper), o campo (C) mostrara READY, o
campo (D) estara com o trending em zero ou seja ndo sera
visualizada nenhuma curva e o campo (E) estara somente
comaindicagdo “0” acesa.

=== NAVEGANDO PELAS TELAS PRINCIPAIS
##9 Pressione atecla 1 (representada ao lado) repetidamente e
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as telas mudardo da Principal conforme mostrada
anteriormente para a tela com o logo VARIXX e assim
sucessivamente. Deixe natela VARIXX conforme abaixo.

N2 Varixx

DAX-1000 VERS: XX.XX

Pressione as teclas de navegacéo ao lado do display
(mostradas ao lado) para navegar pelas 5 telas de

“INFORMACOES” sendo a primeira a mostrada acima e as
outras 4 a seguir:

TIME: HHImmiss
CATE:  dd-mm -4yyyy
TITITITTIT

A Segunda tela mostra a data e dia da semana, conforme
setado no relogio de tempo real.

"l Aterceiramostra alista de alarmes.

Estando nesta tela pressione a tecla ENTER para visualizar
osalarmes.

Estando na tela de lista de alarmes, pressione a tecla de
navegacao a direita para abrir o submenu que permite fazer
n° reconhecimento de cada alrme (Ack) limpar cada alarme

(Clr), fazer reconhecimento de todos (Ack All) ou limpar
todos (Clr All). Navegue pela lista de alarmes usando as
setas para cima e para baixo logo abaixo do display. Para

»=* sair da lista de alrmes pressione a tecla ESC, voltando para

atela3acima.

- Pressione novamente a tecla de navegacao a esquerda

(como aolado)evaparaatela4.

HISTORY PRESS:

mm/dd HHImm
mm/dd HH Zmm

EHTER

mm/dd HH imm
mm/dd HH Imm

Nesta tela, do mesmo modo que na anterior se visualiza a
lista de historicos. Pressine ENTER para entrar na Isita e
ESC para sair e voltar a tela acima. Nesta tela n&o se pode
limpar os eventos. Somente dentro do menu e com senha
se pode limpar os eventos. Eventos sdo, alem de alarmes e
falhas, qualquer outra acdo ou mudanca de estados
importantes. Até 250 eventos sdo memorizados com data e
hora da ocorréncia.



OPERACAO / TELAS

Finalmente pressione mais uma vez a tecla de navegagao a
direita e sera mostrada a ultima tela de informacéo.

IF‘LFIHT H RARRRRRRRAA
ILEIDFIL . RRRRRRRRRA

HEHEXHRKRR

Esta tela mostra informacao da Planta, Local de Instalagdo
e Motor, todas alfanuméricas com até 10 caracteres,
conforme informado no menu “Relay Config” (Configuragéo
dorelé.

TECLADEFUNGAO 1

== Tecle novamente a tecla 1 conforme mostrado ao lado para
voltaratela principal 1abaixo.

/N ## ][tx:g TTTTT

lalgalarlale

Estando nesta tela, pode-se navegar pelas teclas principais
de “LEITURAS” através das teclas de navegagao ao lado
direito do display (teclas mostradas ao lado) as telas
formam um fita circular podendo se navegar decrescendo
ou acrescendo o indice de telas indefinidamente. Atela 2 é
mostrada abaixo:

Esta tela mostra o tempo para trip (T.Trip) em segundos € a

Capacidade térmica utilizada (TC Used) pelo motor. Esta

capacidade térmica é calculada pelaintegracao da corrente

do motor e o trip ocorrera se a capacidade térmica atingir
100%. Continue navegando pelas telas.

A tela acima mostra o tempo para desbloqueio do motor
(UNBLK) em segundos, para permitir nova partida e mais
uma vez a capacidade térmica utilizada a qual vai
diminuindo se o motor estiver esfriando, parado ou
rodando, calculada pelo algoritmo adequado, dependendo
dos dados do motor programados no menu. Nova partida
sera permitida quando a Capacidade térmica cair para zero
ou outro nivel programado no menu.

- Continue navegando pelas telas pelas teclas de navegacao

>
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THTRLCK ﬁlsmmzn q READY []
O

CHGOUER 1 user []] BLock [
sTPesTR [J|[ TOTAL START h.
sTReSTR [

HiHH

fi

Atela acima mostra diversos status, na forma de [dampadas
de indicacdo a saber (ver detalhes destes sinais mais a
frente no manual).

INTRLCK: Interlock - tempo de espera de intertravamento.
CHGOVER: Tempo de espera de Changeover.

STP/STR: Tempo de espera para nova partida (Start) por
tempo de nova partida apds ocorrer um Stop (parada
normal).

STR/STR: Tempo de espera para nova partida (Start) por
tempo entre partidas.

START/H: Tempo de espera para nova partida pela
condicao de partidas por hora.

TC USED: Tempo de espera para nova partida por
capacidade térmica utilizada.

READY: Pronto. Indica que o motor esta pronto para nova
partida e portanto nenhuma das indicagdes anteriores deve
estar ativa e também nao pode haver falha ativa.

BLOCK: Bloqueado. Indica que nova partida esta impedida
por algumas das condic¢des desta tela ou por falhas ativas.
Continue navegando pelas telas usando as teclas

navegagao.

I1: -#H4. 8 A -4 8
I27 -#HHE # A -H# #5

#x

A tela acima mostra as correntes de cada fase tanto em
Amperes como em porcentagem em relagéo a nominal do
motor.

Continue navegando.

0-600% || 0-600% || 0-600%

ST

0 AVRG A % 100

(|

A tela acima mostra as correntes de cada fase em
porcentagem em relagdo a nominal do motor de modo
grafico, como medidores analdgicos e a corrente média
(average) em porcentagem da nominal do motor, de modo
grafico como uma barra (bargraph).

pd Continue navegando.
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A tela acima mostra a corrente média considerando as 3
fases em Ampeére e porcentagem.
Continue navegando.

LINEA
CURRENT

150 00A AN

[ 0-200%

A tela acima mostra a corrente da linha A em Ampeére e
porcentagem.
Continue navegando.

LINE B
CURRENT

152 00A

[ 0-200%

Il .

A tela acima mostra a corrente da linha B em Ampeére e

porcentagem.
Continue navegando.
LINEC | 0-200%
CURRENT

153 30A AN

A tela acima mostra a corrente da linha C em Ampeére e
porcentagem.

Continue navegando.

W‘[ 0-1000 %
CURRENT
722 50 A | /W-\

I .

Atela acima mostra a maxima corrente registrada durante a
partidaem Ampére e porcentagem.

Continue navegando.
GND PH UNBAL
CURRENT

00A 30%

Atela acima mostra a corrente de fuga a terra (diferencial) e
o desbalanceamento entre fases.
Continue navegando.
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Atela acima mostra a temperatura do motor tanto em graus
centigrados como graficamente de 0 a 200 °C; Esta
temperatura é calculada pelo valor do RTD e parametros
programados e sua precisdo depende da precisdo dos
parametros informados.

pd Continue navegando

MAX MOT TEMP: #HH C]

MAx CUR MEM:

Y

A tela acima mostra a maxima temperatura atingida no
motor e maxima corrente lida a qualquer tempo em
porcentagem da nominal do motor. Podem ser resetadas
para nova avaliagado de dentro do menu.

- Continue navegando

(@) LsT TRIP: ##8%

—

&TIN OVR- TRIP N: #

] ][] oo ] s [

A tela acima mostra a corrente do motor no momento do
.., ultimo trip por sobrecorrente (overload) e o nimero de trips
=sc por sobrecorrentes ocorridos. Podem ser resetadas para

nova avaliagdo apertando-se ESC estando-se nesta tela.
Continue navegando

A tela acima mostra tempos de motor rodando e motor
parado. Podem ser resetadas dentro do menu.
Continue navegando

Atela acima mostra dados da comunicagao Profibus.
Node: Enderego narede
Pl: Pagina de input (requerida pelo master para leitura -
paginacao)
PO: Pagina de Output (Informada pelo relé ao master - deve
serigualaoPl).

- Continue navegando
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THRGET 1C
T1IHER | T2 $8#||T3 1 #44

TaLHHH| TS 4TS ###l

Al F

A tela acima mostra as 6 temperaturas de alvo que podem
ser medidas sem contato com a opgao de uso dos sensores
Zyggot©

Continue navegando.

[AIR iC
T G e

|F|IS-: HiH

A|F

Atela acima mostra as 6 temperaturas de ar que podem ser
medidas sem contato com a opg¢ao de uso dos sensores
Zyggot©

Continue navegando.

[SENSOR: ### |
[CJoy] [oFF[]

Atela acima mostra a tela de comando de flash (piscar) os
sensores com a opgao de uso dos sensores Zyggot ©.
Serve para identificar o numero do sensor de 1 a 6 ou
verificar a comunicagéo.

Estando com indicagéo de OFF, pressione ENTER e insira
0 numero do sensor a piscar (se for inserido 0 todos

<! piscardo). Pressione ENTER novamente para confirmar.

Os numeros podem ser inseridos diretamente pelas teclas
de fungdes ou pelas setas para cima e para baixo.

Uma vez inserido o niUmero pressione a tecla ao lado de ON
que na verdade é a tecla com o simbolo de engrenagens
para entrada no modo de operagao (que neste caso néo
funciona para esta finalidade e sim para o comando ON de
flash). O sensor escolhido ou todos eles piscardo
indefinidamente até que seja pressinada a tecla OFF (na
verdade atecla com o simbolo de uma mé&o para entrada no
modo dados (que neste caso ndo funciona para esta
finalidade e sim para o comando OFF de flash).

Atencgao: a cada comando de ON ou OFF sera indicado o
aviso WAIT (esperar) e novo sinal de ON ou OFF sera
desprezado até que se apague este sinal.

Estando os sensores piscando sera indicado o sinal ON e
neste caso nao sera permitido alterar-se o nimero de
sensor para comando. Sempre sera necessario comandar
um OFF antes de se alterar o nUmero de indice do sensor
para novo comando ON e OFF posteriormente.

Ao se desligar e religar a alimentacao do relé. se houver
sensores piscando 0os mesmos continuardo piscando até
que se entre nesta tela, quando imediatamente os mesmos
serdo comandados para parar de piscar.
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Continue navegando e se voltara a tela principal 1 e assim

por diante. Esta tela de flash pode ser alcangad

imediatamente estando na tela 1 e pressionando-se a tecla

de navegacao para a esquerda.

TECLADE FUNGAO 2

R Esta tecla (mostrada ao lado) quando pressionada

¥ repetidamente mostra a primeira tela da sequencia de telas
de status ou atela de alarmes da sequéncia de telas iniciais.
Deixe na primeira tela de alarmes conforme mostrado
abaixo.

InTRLCK ]| coozns [J
CHGOUER []| PAUSE 5 []| pLock[]
sTResTR [ UHELOCK
sthestr [][aearn )| TARE

STRRTZH []|TRIF [
1c usen O] |renoy O [ HHEHE

A tela acima mostra o tempo a ser transcorrido para
permissao de nova partida (Unblock Time) em segundos e
os status que estao ativos inibindo a nova partida alem de
status de Alarme, Trip e Pronto para nova partida. Sempre o
maior tempo entre os tempos individuais de causas de
bloqueio é mostrado.

Os status de inibi¢cdo de nova partida séo:
INTRLCK: Ativa durante o tempo de
(intertravamento).

Chgover: Ativa durante o periodo de Changeover.
STP/STR: Ativa durante o periodo de inibicdo de nova
partida por re-start ou seja o tempo programado para
permissao de nova partida apés um comando de stop.
STR/STR: Ativa durante o tempo programado de inibigdo
de nova partida pelo tempo entre partidas.

TC USED: Ativa durante o tempo de partida inibida por
capacidade térmica utilizada. E ativada (e gera trip) ao se
atingir 100% de TC Used e desativada ao se atingir o TC
minimo programado para permissao de nova partida.
COOLING: Ativa durante o tempo de “cooling”
(esfriamento) que € um tempo programavel que s6 atua se
o motor parou por trip por sobrecarga. O “TC used” vai
decaindo pela curva de decrescimento normal, calculado
pelas curvas de protecao térmica mas transcorrido o tempo
opcional de “cooling” o mesmo & forgado a zero.

PAUSE S: “Pause Start”. Ativa durante o periodo de Pausa
de Partida (programavel), o qual é sé ativado se o motor
parou normalmente, sem sobrecarga. Do mesmo modo que
“cooling” acima, atua zerando o “TC Used” no final do tempo
programado de “Pause Start”.

Outros status indicados nesta tela:

ALARM: Se houver alarme ativo (ndo resetado).

TRIP: Se houver trip ativo (ndo resetado).

READY:: Se o motor estiver pronto para partida (sem alrmes
ou trip e ndo bloqueado por qualquer das condigoes de
bloqueio explanadas acima.

BLOCK: Bloqueado. Nova partida bloqueada por qualquer
das condigbes explanadas acima.

interlock
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Navegue para a Segunda tela da sequéncia de telas de
status. pressionando a tecla de navegagdo .Sera mostrada
atelaabaixo.

CHaOUR:  HHEH
INTLCKH:  #H44 | sTarT n HEHH
STR/STRT H#H# | cooL. . HEHH#H
STReSTR: HHd || uneLck: HEHH

Atela acima mostra os 5 tempos de desbloqueio individuais
conforme explanado na se¢éo da tecla 1, e o maior tempo
entre eles (UNBLCK).

Continue navegando.

«-5TART O EER
«-5TOF O

4-CLOSE | ALkl .akn [
4-0PEN 0| fkd n.cLk [
fLARH o [J| FAIL ACTIVE []
TRIF oH O] seLF TESTF [0

A tela acima mostra uma série de status relacionados a

falhas programaveis (ver descri¢do detalhada das falhas na

secdo correspondente). Os Status nesta tela s&o:

e-START: Partida indevida, sem comando de partida.

e-STOP: Paradaindevida, sem comando de parada.

d-CLOSE: Nao ocorreu o fechamento do contator principal

apo6s o comando de partida ser efetuado.

d-OPEN: N&o ocorreu a abertura do contator principal apos

o comando de parada ser efetuado.

ALARM ON: Condic&o de alarme ativa.

TRIP ON: Condicao de trip ativa.

ALRM N. AKN: “Alarm Not Aknowledge”. Ha condig¢éo de

alarme ndo mais ativa mas ainda n&o “reconhecida” pelo

operador.

ALRM N. CLR: “Alarm Not Cleared”. Ha condigao de alrme

nao ativo mas ainda nao resetado pelo operador.

FAIL ACTIVE: Ha falha ativa. Nao pode ser resetada

enquanto nao sair da condigao de ativa.

SELF TEST F: Falha no auto teste inicial do relé (ao ligar).
Continue navegando.

STOFFED O 4/12
STARTING O

RUHHINHG D U/F OFEH |:|
FOSIT.STOF D W/F CLOSE |:|
READY 0| e oren O
ELOCKED 0| e cLose O

A tela acima mostra uma série de status relacionados a
condigbes de operacéo a saber:

STOPPED: Motor parado.

STARTING: Motor partindo.

RUNNING: Motor em processo de partida.

POSIT. STOP: Posicionador parado. Sé vale para o tipo de
carga “posicionador”.

READY: Pronto para partida.

BLOCKED: Bloqueada nova partida.

V/P OPEN: Valvula Solenoide ou Posicionador abertos.

V/P CLOSE: Valvula Solenoide ou Posicionador fechados.
CB OPEN: “Circuit Breaker Open”. Disjuntor aberto. S6 vale
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para este tipo de aplicagéo.
CB CLOSE: “Circuit Breaker Closed”. Disjuntor fechado. S6
vale para este tipo de aplicagao.

Continue navegando.

THERH KLY [
DIRECT STRT [
REVERS 5TRT []| DAHLAHDER  []
CIKC BREAKER []| DHLHDR RURS []
STAR DELTR [ | POLE CHAHGER []
STE DLT RURS []| POLE CHH REV []

A tela acima mostra os primeiros 10 tipos entre os 15 tipos
de aplicagédo programaveis (sempre havera somente uma
ativa). Nesta tela sdo as seguintes:

THERM RLY (Thermal Relay), DIRECT STRT (Direct Start)
- Partida direta, REVERS STRT (Reverse Start - Partida
com reversédo), CIRC BREAKER (Circuit Breaker -
Disjuntor), STAR DELTA - Estrela triangulo, STR DLT RVRS
- Estrela Triangulo com reversdo. DAHLANDER - Motor
com ligagdo tipo Dahlander, DHLHDR RVRS - Dahlander
com reversao. POLE CHANGER - Motor com comutacéo
de polos. POLE CHN REV - Comutagédo de polos com
reverséo.

Continue navegando.

SOLEHOID O
FOSITIONER [
SO0FT STARTER []
SO0FT REVERS [

A tela acima mostra os 5 ultimos tipos de aplicagao
programaveis entre os 15 disponiveis. Nesta tela sdo as
seguintes:
SOLENOID: Valvula Solenoide, POSITIONER:
Posicionador, SOFT STARTER - Partida Suave, SOFT
REVERS: Soft Starter com reversao.

Continue navegando.

DEVICE 0k [
SELF T FAIL [
HODBUS 0k []| FC O
FROF OK Ol ro O
ETHERH ok [J| FE o O
HoDE ACTU  []| CURK FLok [

Atela acima mostra 10 status relativos a operacao, alguns
dependentes do tipo de aplicagéo.
DEVICE OK: Orelé passou no auto teste.
SELF T FAIL: Orelé ndo passou no auto teste aoligar.
MODBUS OK: A comunicagdo Modbus ndo apresenta
mensagem de erro ativa.
PROF OK: A comunicagdo Profibus n&o apresenta
mensagem de erro ativa.
MODBACTV: Modbus ativado no menu de parametros.
FC: Fim de curso fechado (closed). Valido para aplicagdes
(Valvula ou Posicionador).
FO: Finde cursoAberto (Oppened). [dem acima.
FB ON: (Feedback On) Contato de confirmag&o do contator
principal ativo.
Curr Flow: “Current Flowing” - Corrente na carga acima de
10% da corrente nominal

Continue navegando.
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.11 |00t O
p.1.z2 J|eez O
p.1.z [J|e.0oz O
p.I1.4 [J|oow O

Atela acima mostra os status das 4 entradas digitais (D.l.1 a
D.l.4) e das 4 saidas digitais (D.0.1 a D.0.4) e mais dois
status a saber:

RTD USE: Ativo se programado para ser utilizado o RTD
(elemento de medigéo de temperatura do motor).

GND USE: Ativo se programado para utilizar o
Transformador de corrente de Falta a terra (Ground CT).
Continue navegando.

RESET In ]
FORCE IH D
EXTFRILL [] | mmsn [
sszFEIN [ | FWRD TN [
OFF IH O st O
of IH Ol st O

A tela acima mostra uma série de status relacionados a
sinais de entrada programaveis a saber:

RESET IN: Sinal de reset remoto.

FORCE IN: Sinal de forcamento de partida ativo.

EXT FAILIN: Sinal de falha externa.

S52 FB IN: Sinal de “feedback” ou confirmag&o do contator
principal ativo.

OFF IN: Sinal de desligamento remoto. Equivale a tecla “0”
do IHM.

ON IN: Sinal de ligamento remoto (ver programagéo).
RVRS IN: Sinal de sentido reverso.

FWRD IN: Sinal de sentido direto.

SLOW IN: Sinal de velocidade baixa (Slow).

FAST IN: Sinal de velocidade alta. (Fast).

Continue navegando.

SEL FHRD IH []
SEL KURS IH []

FC IH O | stor In O
CcLOSE IH [ | ext FalLz [
OFEH IH [0 | ewMerG RsTRT [
Fo IH 1 | ek FAIL 10 [

A tela acima mostra outra série de status relacionados a
sinais de entrada programaveis a saber:

SEL FWRD IN: Sinal de sentido direto relativo a aplica¢des
“Dahlander” ou “Pole Changer”.

SEL RVRS IN: Sinal de sentido reverso relativo a
aplicagdes “Dahlander” ou “Pole Changer”.

FC IN: Sinal de fim de curso “Full Closed”, fechado, nas
aplicagdes valvula e posicionador.

CLOSE IN: Sinal de Fechar na aplicagéo Valvula.

OPEN IN: Sinal de abrir na aplicagéo valvula.

FO IN: Sinal de fim de curso “Full Oppened”, aberto, nas
aplicagdes valvula e posicionador.

STOP IN: sinal de Stop nas aplicagdes aplicagdes valvula e
posicionador.

EXT FAIL 2: Sinal de falha externa 2 - Ver Programagéo de
entradas.
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EMERG RSTRT: Sinal de partida de emergéncia.
PWR FAILIN: Sinal de falha de alimentag&o de poténcia.

Continue navegando.

AR oUT [
ALARH oUT [
TRIF ouT [ | on puLse out [
oH ouT O | oFF FuLs out ]
FARD ouT  [J [tmEewr O
FURsS ouT [ [smR ot O

A tela acima mostra uma série de status relacionados a
sinais de saidas programaveis a saber:

AUXOUT: Contato auxiliar ativo.

ALARM OUT: Contato de alarme ativo.

TRIP OUT: Contato de trip ativo.

ON OUT: Contato de ON (Ligar) Ativo para aplicagdes
“Partida direta e Soft Start sem reversao.

FWRD OUT: Contato de sentido direto ativo para as
aplicagdes com reversao.

RVRS OUT: Contato de sentido reverso ativo para as
aplicagdes com reversao.

ON PULSE OUT: Contato “Ligar” para a aplicagao “Circuit
Breaker - Disjuntor.

OFF PULSE OUT: Contato “Desligar” para a aplicagéo
“Circuit Breaker - Disjuntor.

LINE OUT: Contato ‘“ligar contator de linha” para as
aplicagdes “Star/Delta”, “Dahlander’e “Soft Starter”.

STAR OUT: Contato de contator estrela para a aplicagéo
“Star/Delta”

Continue navegando.

DELTR ouT [
5TK DLT FRD []
5TR DLT RUR [
DRHL 5T FST [
DRHL SLoW [
DALH FRST [

FOLE FRST [
FOLE 5L0N [
FOLE RURS [
U oFEH ouT [

A tela acima mostra outra série de status relacionados a
sinais de saidas programaveis a saber:

DELTA OUT: Contato de contator Delta para a aplicagao
“STAR/DELTA”.

STR DLT FWD: Contato de “Star Delta Forward” para a
aplicagao estrela triangulo com reverséo.

STR DLT RVR: Contato de “Star Delta Reverse” para a
aplicacao estrela triangulo com reverséo.

DAHL ST FST: Contato de start velocidade rapida (fast)
para a aplicacéo “Dahlander”.

DAHL SLOW: Contato de velocidade lenta para a aplicagédo
“Dahlander”.

POLE FAST: Contato de velocidade rapida para a aplicagao
“Pole Changer”.

POLE SLOW: Contato de velocidade lenta para a aplicagéo
“Pole Changer”.

POLE RVRS: Contato de reversao para a aplicagao “Pole
Changer Reversing”

V OPEN OUT: Contato de abertura para a aplicagdo
“Solenoid Valve”

Continue navegando.

35



OPERACAO / TELAS

U CLosE ouT [
55 LIHE FHE []
SSLINE RUE [
55 STRT ouT [

JUST OHE O
EWCESS STR [

A tela acima mostra outra série de status relacionados a
sinais de saidas programaveis a saber:

V CLOSE OUT: Contato de fechamento para a aplicagdo
“Solenoid Valve”.

SS LINE FWR: Contato de contator de linha direto para a
aplicagdo “Soft Start Reversing”.

SS LINE RVR: Contato de contator de linha reverso para a
aplicacao “Soft Start Reversing”.

SS STRT OUT: Contato de comando de start remoto para a
aplicagéo Soft Start.

JUST ONE: Indica que sobra apenas uma partida antes de
exceder o numero de partidas por hora.

EXCESS STR: Numero de partidas por hora excedido.
Continue navegando.

HODEUS OH O
HODEUS ACTUINE O
HODELUS ERROR O

MODBUS STATUS
TErrrrrrrrrrerrrrenl

A tela acima mostra status relacionados a comunicagao
Modbus:

MODBUS OK: Sem falha ativa na comunicagéo.

MODBUS ACTIVE: Se ativado no menu de programagéo -
Deve estar ativada para ser usada.

MODBUS ERROR: Erro nacomunicagéo Modbus.
MODBUS STATUS: Mostra uma mensagem alfanumérica
com status ou falha ocorrida.

Continue navegando.

STO D fHHHEHH
ST #HHHHEHEHEH

STZ2: #HE R
ST3 D HHRHHHHEHE

A tela acima mostra nimeros de leituras de temperatura
comsucesso (STOe ST1) e sem sucesso (ST2e ST3) se os
sensores Zyggot estiverem em uso. Servem apenas para
debugar o sistema:

Continue navegando.
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ITHFEGE | 12
T.ALEN 1 [ O
T.ALRN 2 O O
T.ALEM =[O T.TRIF 3 [
T.ALEH 4 [J T.TRIF Y [
T.ALEH 5 O T.TRIF S [
T.ALRH & [ T.TRIF & [

Atela acima mostra os Status relacionados a alarme e trip
de temperaturas de alvo se os sensores Zyggot estiverem
em uso. Sdo indicados se a temperatura medida excedeu o
nivel de alarme ou trip programado para cada um dos 6
sensores.

Continue navegando.

[HTE J17./12
H.ALEN 1 [ R.TRIF 1 [
A.ALRH 2 [ A.TRIF 2 [0
A.ALRH 2 [ A.TRIF 2 [
A.ALRH 4 [ A.TRIF Y [
A.ALRM &[] A.TRIF &[]
R.ALEH & [ R.TRIF & [

A tela acima mostra os Status relacionados a alarme e trip
de temperaturas de ar se os sensores Zyggot estiverem em
uso. Sao indicados se a temperatura medida excedeu o
nivel de alarme ou trip programado para cada um dos 6
sensores.

Continue navegando.

ALL SEHS 0K O
HOT RESFOHDIHG O

Ooooooo

W W W U WnUn
oL W

A tela acima mostra os Status de sensores nao
respondendo (S1 a S6) se os sensores Zyggot estiverem
em uso. O sensor pode ndo responder a comunicacao se
ocorreu uma falha no mesmo ou nos cabos de
comunicagéo.

Também indica:

ALL SENS OK: Se todos os sensores estiverem
respondendo.

NOT RESPONDING: Se pelo menos um dos sensores ndo
estiverrespondendo.

Continue navegando.
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@ﬁTECLADEFUNQAO3

Esta tecla (mostrada ao lado) quando pressionada mostra a
primeira tela da sequéncia de telas de graficos (trendings).
Aprimeira tela de grafico € mostrada abaixo.

CURREHWTS FHASES #, E.C

Tine ()
Esta tela 1/14 mostra 3 curvas em tempo real das correntes
de cada fase, sendo o fase A com linha cheia, a fase B com
linha pontilhada e a fase C com linha tracejada. Os
parametros do grafico sdo os seguintes:

Scan Rate: 50 ms

Escala: 600%

Tempo total emvisivelem cadatela: 5.45s

Continue navegando.

- T T
1 Ting Cr)

Atela 2/14 mostra as mesmas 3 curvas com os seguintes
parametros (pressione ESC pararesetara curva):
ScanRate: 1s

Escala: 200%

Tempo total emvisivelem cadatela: 109 s

Continue navegando.

CUKKERT AURG

1  Time (8) 1090

A tela 3/14 mostra apenas uma curva da média das 3
correntes das 3 fases, com os seguintes parametros
(pressione ESC pararesetar a curva):

Scan Rate: 10s

Escala: 200%

Tempo total em visivel em cadatela: 1090 s

Continue navegando.

CURKKEHT AURG

0 Time i 103
A tela 4/14 mostra apenas uma curva da média das 3
correntes das 3 fases, com os seguintes parametros
(pressione ESC pararesetar a curva):
ScanRate: 1m
Escala: 200%
Tempo total em visivel em cadatela: 109 m
Continue navegando.
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CURRERT AURG

0

K

7

0 hinas

n | Time (M) 4090

A tela 5/14 mostra apenas uma curva da média das 3
correntes das 3 fases, com os seguintes parametros
(pressione ESC pararesetara curva):

ScanRate: 10m

Escala: 200%

Tempo total em visivel em cada tela: 1090 m

Continue navegando.

CURREHT AURG

| 45 T :
1 Time (HY

A tela 6/14 mostra apenas uma curva da média das 3
correntes das 3 fases, com os seguintes parametros
(pressione ESC pararesetar a curva):

ScanRate: 1h

Escala: 200%

Tempo total em visivel em cadatela: 109 h

Continue navegando.

GHD CURREHT

E.45

T T
1 Tine Cr)

A tela 7/14 mostra apenas uma curva referente a corrente
de falta a terra (ou diferencial) com os seguintes
parametros:

Scan Rate: 50 ms

Escala: 100%

Tempo totalemvisivelem cadatela: 5.45s

Continue navegando.

GHD CURRENT

Ti!; [F2)
A tela 8/14 mostra apenas uma curva referente a corrente
de falta a terra (ou diferencial) com os seguintes parametros
(pressione ESC pararesetar a curva):

Scan Rate:1 ms

Escala: 100%

Tempo total em visivel em cadartela: 109 s

Continue navegando.
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HOTOF TEHFERATURE

L] 1 1
[ Timeg L) E.45

A tela 9/14 mostra apenas uma curva referente a
temperatura do motor calculada pela pelo valor ohmico do
RTD, com os seguintes parametros (pressione ESC para
resetaracurva):

Scan Rate:50 ms

Escala: 200°C

Tempo total emvisivel em cadatela: 5.45s

Continue navegando.

HOTOK TEMFERATURE

YT

T
Ting Cr)

A tela 10/14 mostra apenas uma curva referente a
temperatura do motor calculada pela pelo valor ohmico do
RTD, com os seguintes parametros (pressione ESC para
resetaracurva):

ScanRate: 1s

Escala: 200°C

Tempo total em visivelem cadatela: 109 s

Continue navegando.

#HH | THRGET 17273

Atela 11/14 mostra 3 curvas referentes as temperaturas de
alvo dos sensores Zyggot 1,2 e 3 (linha cheia, Pontilhada e
Tracejada respectivamente) com o valor de escala
programado e mostrada na parte superior do grafico. Os
outros parametros sao:

Scan Rate: 50 ms

Escala: Programavel, em °C ou Fahrenheit

Tempo totalem visivelem cadatela: 5.70 s

Continue navegando.

#HH# | TARGET 4/57%

A tela 12/14 mostra 3 curvas similares as anteriores mas
referentes as temperaturas de alvo dos sensores Zyggot
4,5 e 6 com o valor de escala programado. Os outros
parametros sao:

Scan Rate: 50 ms

Escala: Programavel, em °C ou Fahrenheit

Tempo totalemvisivelem cadatela: 5.70 s

Continue navegando.
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#HE |

RIR 1/2/3

A tela 13/14 mostra 3 curvas similares as anteriores mas
referentes as temperaturas de Ar (corpo dos sensores) dos
sensores Zyggot 1, 2 e 3 com o valor de escala programado.
Os outros parametros séo:

Scan Rate: 50 ms

Escala: Programavel, em °C ou Fahrenheit

Tempo totalemvisivelem cadatela: 5.70 s

Continue navegando.

RIR 4/576

A tela 14/14 mostra 3 curvas similares as anteriores mas
referentes as temperaturas de Ar (corpo dos sensores) dos
sensores Zyggot 4, 5 e 6 com o valor de escala programado.
Os outros parametros sao:

Scan Rate: 50 ms

Escala: Programavel, em °C ou Fahrenheit

Tempo total emvisivel em cadatela: 5.70 s

Estatela é a Gltima da sequéncia de graficos.

TECLADE FUNGAO 4

Y

~} Esta tecla (mostrada ao lado) quando pressionada mostra a

primeira tela da sequéncia de telas de anunciador de falhas.
ATENCAO: Somente falhas que podem gerar “trip” sédo
mostradas nesta sequéncia com excegao dos indicadores
de Alarme dos sensores Zyggot (para facilidade de
visualizagdo). As falhas geradoras de Alarme sdo mostrada
na telas de anunciador de Alarmes, na sequéncia de telas
principais, ja explanadas no sub-item “Navegando pelas
Telas Principais”.

Aprimeira tela de anunciador de falhas € mostrada abaixo.

SELF TESTE FAIL O

FROFIEUS FAIL: O

Atela 1/7 mostra 2 sinaliza¢des de falhas a saber:

Self Teste Fail: Falha de Auto Teste - Executado ao se
energizar o relé. (atengao programe corretamente o uso ou
nao das portas de comunicagéo para que esta falha néo
seja mostrada incorretamente se for programado o uso de
determinada porta de comunicagdo mas a mesma nao for
conectada realmente.

Profibus Fail: Falha na comunicagéo Profibus DP (Caso
utilizado - norele DAX-1001).

bd Continue navegando.
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OPERACAO / TELAS

ANST 4% STALL/MECH.JAN

AHST 26 WOTOR OUERTEWP
AHSI 50 OVERCURRENT

oooo K

AHST 37 UNDERCURREHT

Atela 2/7 mostra 4 sinalizagbes de falhas a saber:

ANSI 48 STALL/MECH.JAM: Rotor bloqueado - Ocorre se
a corrente permanecer acima do limiar por tempo maior que
0 programado (programados no menu de protegédo
correspondente).

ANSI 26 MOTOR OVERTEMP: Sobretemperatura no
motor acima do limite programado.

ANSI 50 OVERCURRENT: Sobrecorrente de linha. Ocorre
se a corrente permanecer acima do limite programado por
tempo acima do delay programado.

ANSI 37 UNDERCURRENT: Subcorrente de linha. Ocorre
se o motor ou carga estiver na condi¢éo de “Running” ou
seja rodando, ap0s a partida ou ligagcao bem sucedida e a
corrente cair abaixo do limite programado por tempo acima
do delay programado.

Continue navegando.

e

AHSI 506G GROUHD 0C

ARSI 46 CURKEHT UHEALANCE
AHSI E1 OUERLOAD

AHSI &6 EXCESS START

oooo

Atela 3/7 mostra 4 sinaliza¢des de falhas a saber:

ANSI 50G GROUND OC: Sobrecorrente de Fuga a terra -
Ocorre se a corrente diferencial, medida pelo
Transformador de corrente especifico (com os cabos das 3
fases passando por ele ao mesmo) tempo permanecer
acima dos limiares programados (limiares diferentes para
condi¢ao de partindo ou rodando) por tempo maior que o
programado (programados no menu de protecdo
correspondente).

ANSI 46 CURRENT UNBALANCE: Desbalanceamento de
corrent nas 3 fases. Ocorre se houver um
desbalanceamento acima da porcentagem maxima
admissivel para os 2 niveis independentes, para condicao
de partindo e rodando.

ANSI 51 OVERLOAD: Sobrecarga. Ocorre se ocorrer o uso
de capacidade térmica TC “Thermal Capacity” igual ou
maior a 100%. Ver parametros e detalhes na explanacéo
especifica para estafalha.

ANSI 66 EXCESS START: Partidas por Hora Excedidas.
Ocorre se o numero de partidas em qualquer hora (janela
deslizante) exceder o limite programado.

Continue navegando.
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HOTOR OFER. HOUR

HOTOR STOF HOUR
E-5TOF
E-START

oooo K

Atela 4/7 mostra 4 sinalizagbes de falhas a saber:

MOTOR OPER. HOUR: Horas de operagdo do motor
excedidas - Ocorre se 0 numero de horas somadas em
todos os periodos operando exceder o maximo
programado no menu correspondente. Pode ser usada
para manutencao preventiva por exemplo.

MOTOR STOP HOUR: Horas de motor parado excedidas -
Ocorre se o numero de horas somadas em todos os
periodos de motor parado exceder o maximo programado
no menu correspondente (comando para desligar o motor
oucarga).

E-STOP: External Stop: Ocorre se ocorrer um auto
desligamento do contator principal sem o comando
correspondente.

E-START: External Start: Ocorre se ocorrer um auto
ligamento do contator principal sem o comando para se
ligar o motor ou carga.

Continue navegando.

EXTERHAL 1: HiHR O
EXTERHAL 2: HHHRE O
FONER FAIL: O
RTD FAULT O

Atela 5/7 mostra 4 sinalizagbes de falhas a saber:
EXTERNAL 1: Falha externa 1 (pode ser nomeada com 5
caracteres) - Ocorre se o contato seco correspondente
fechar.

EXTERNAL 2: Falha externa 2 (pode ser nomeada com 5
caracteres) - Ocorre se o contato seco correspondente
fechar.

POWER FAIL: Falha de alimentagdo de poténcia: Ocorre
se o contato seco correspondente fechar. Este contato deve
ser ativado pela abertura de um contator alimentado pela
rede de poténcia. Pode ser usada para tripar sistemas a
jusante ou a montante.

RTD FAULT: Ocorre se o elemento sensor de temperatura
do motor (RTD - Resistor Temperatura Dependente) abrir
ou entarem curto.

Continue navegando.
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OPERACAO / TELAS

nCLOSE O
nOPEH O
UALUE DOUBLE Fi+FC O
UALUE EHD FOSITION O

Atela 6/7 mostra 4 sinalizacdes de falhas a saber:

nCLOSE: Not Close - Ndo fechamento do contator principal
com o comando correspondente.

nOPEN: Not Open - Nao abertura do contator principal com
o comando de desligamento. Pode ser usado para tripar
sistemas ajusante ou a montante.

VALVE DOUBLE FO+FC: Somente para aplicagdo em
valvulas. Ocorre se houver uma ativagdo dos dois fim de
cursos (aberto e fechado ao mesmo tempo).

VALVE DOUBLE FO+FC: Somente para aplicagdo em
valvulas. Ocorre se houver uma ativagdo da fim de curso
ndo correspondente a acdo pedida (fechar com
acionamento da fim de curso aberta e abrir com
acionamento da fim de curso fechada. Pode indicar
inversao de ligagao no sistema.

Continue navegando.

TRRGET ALEH [
TRRGET TRIF []
ALK ALRM O
ALK TRIF O

5.HR: O

Atela 7/7 mostra 4 sinalizagbes de falhas a saber:

TARGET ALRM: Target Alarm - Alarme de temperatura de
alvo dos sensores Zyggot. Ocorre se qualquer dos
sensores ler temperatura de alvo acima do limite
programado para alarme.

TARGET TRIP: Trip de temperatura de alvo dos sensores
Zyggot. Ocorre se qualquer dos sensores ler temperatura
de alvo acima do limite programado para trip.

AIR ALRM: Air Alarm - Alarme de temperatura de ar ou
corpo dos sensores Zyggot. Ocorre se qualquer dos
sensores ler temperatura de ar acima do limite programado
paraalarme.

AIR TRIP: Trip de temperatura de ar ou corpo dos sensores
Zyggot. Ocorre se qualquer dos sensores ler temperatura
de ar acima do limite programado para trip.

Esta é a Ultima tela da sequéncia de indicagao de falhas.

40

DAXXO

TECLADE FUNCAO 4

Esta tecla (mostrada ao lado) quando pressionada
sequéncialmente mostra dois tipos de telas. Uma delas a
tela inicial do menu de programacgéo (caso a senha de
programacao seja “0” ou a tela de solicitagdo de senha para
se entrar no menu de programacao e a outra uma listagem
resumida de parametros e status que permite ao operador
verificar o que esta programado sem entrar no menu e sem
possibilidade portanto de se alterar qualquer programacao
de parametros (por seguranga).

Uma vez inserido a senha correta (se for diferente de zero)
se entrara no menu de programacao, mostrado abaixo.

MAIM MEHU

ELAY COMFIG
DAL COMFIG
PPLICATION
ARAMETERS CFG

Navegue pelos itens do menu utilizando-se as teclas
ENTER, ESC e Setas abaixo e acima. Ao entrar no menu &
necessario pressionar Enter para ativar a navegacéo.
Navegue com as setas para cima e para baixo até o sub-
item requerido e pressione Enter para entrar no sub-menu.
Uma vez dentro de um sub-menu, navegue até o item
requerido com as setas para cima e para baixo e uma vez
no item escolhido pressione Enter. O campo de edicao vai
ficar ativo. Se for um item de tabela escolha o valor da
tabela usando as setas e pressione enter novamente para
confirmar. Se for um campo numérico, entre com os
numeros diretamente pelo teclado (teclas de 1 a 0) ou use
as setas horizontais para piscar a casa decimal a ser
mudada e as setas verticais para incrementar ou
decrementar o valor e quando o valor estiver correto
pressione Enter novamente para confirmar a alteragao.
Sempre pressione Esc para voltar um nivel acima no menu.
Ha sub-itens que sao de pulos para telas para execugao de
alguma ag&o ou pulos para outros menus. Ao teclar ESC
nestas telas de destino, volta-se ao menu principal. Neste
caso é necessario teclar Enter novamente para re-ativar o
menu e iniciar novamente a navegacgao.

As telas que podem ser alcangadas dentro do menu
principal sdo mostradas abaixo.

PROTECTIONS

PROFIBUS FAIL
POLER FAIL

R42 STALL /MEC JAM
Res ERCCESS STRT

|

ZYGE0T PROTECTIOMS

HOT RESPOMDIMG
TARGET ALARM
TARGET TRIF
HIF ALARM

Sub-menus de programacgéo de paradmetros de protegéo de
protecOes gerais e de protegdes relativas aos sensores

Zyggot.



OPERACAO / TELAS

mm/dd HH fmm
mm/dd HH Zram
mm /dd HH Zram
mm/dd HH Zmm

Sub-tela para comandar a limpeza da lista de Histérico de
falhas e eventos. Estando nela, pressione Enter e depois
uma das setas do lado esquerdo do display para abrir a
janela de opgbes. Use as teclas F1 a F4 (1 a 4) conforme
requerido pelo menu de opgdes (limpar um evento, limpar
todos os eventos...). Pressione ESC para sair e voltar ao
menu principal.

ENTER

RST
ESC

THIS WILL CLEAR ALL
STATISTC DATR 11!

PROCEED?
TTTTT

[TTTTTTTTTTTTTTTITTTTT |

e SUb-tela para comandar a limpeza dos dados estatisticos

<! (numerode horas operando, parado, numero de falhas etc).

Estando nela, pressione Enter para ativar o campo de
mudanga abaixo da palavra “proceed” e use as setas

n verticais para escolher as opgdes “Yes” ou “No” (Sim ou

ndo). Para limpar escolha “Yes” e tecle Enter para

esc confirmar. Pressione ESC para sair e voltar ao menu
principal.

THIS WILL EHAELE
HEW START 1111

FROCEED?
TTTTT

Sub-tela para comandar uma nova partida forcada em
<« emergéncia se uma partida estiver inibida por sobrecarga
A (capacidade Térmica utilizada), tempo entre partidas,
Tempo entre parada e partida ou nimero de partidas por
n hora. A agédo de forcar uma partida zera os contadores
correspondentes as condigdes acima e permite uma nova
partida, portanto. NOTA IMPORTANTE: Se houver uma
falha ativa, a qual ndo pode ser resetada, mesmo apds esta
acgao nao sera permitida a partida.
Para se efetuar a partida forgada € preciso entrar no menu
principal, escolher este sub-menu, executar a agéo, sair do
menu e ir para uma das telas principais, com indicagéo de
estados de alarme na parte inferior, comandar o
conhecimento (mute) pressionando-se uma vez a tecla
ESC/Reset e comandar o reset de falas pressionando-se
uma Segunda vez a tecla ESC/Reset. Se a condigéo de
falha no display. Estando nela, pressione Enter para ativar
o0 campo de mudanga abaixo da palavra “proceed” e use as
setas verticais para escolher as op¢des “Yes” ou “No” (Sim
ou ndo). Para forgar escolha “Yes” e tecle Enter para
confirmar. Pressione ESC para sair e voltar ao menu
principal.

DAXXO

TEST DO1 || TEST D02
TTTTT TTTTT

| | TEST 0O3 || DO4 TRIP A CAU l ION
TTTTT TTTTT

AMC EXIT
Sub-tela para testar as saidas digitas durante a operagéo
"< de comissionamento / startup. NOTA IMPORTANTE: Esta
acdo efetivamente forca a comutacdo dos contatos de
:EE saida e se mau utilizada esta fungao durante a operagéo
normal do sistema, pode ocasionar paradas e
funcionamentos indevidos do sistema, podendo gerar
sérios prejuizos e sérios acidentes, inclusive com risco de
vida. O operador do sistema nado deve portanto ter a senha
do menu principal, por seguranca. Esta senha deve ser
= mantida somente pelo pessoal de engenharia e
manutencéo, devidamente treinado no sistema.
Para se efetuar o teste de cada saida, escolha a mesma
utilizando-se as setas horizontais e verticais e tecle Enter
para ativar o campo de mudanca e use as setas verticais
para escolher as opgdes “Yes” ou “No” (Sim ou n&o). Para
forgar escolha “Yes” e tecle Enter para confirmar. Pressione
ESC para sair e voltar ao menu principal.

[y

ESC TO RS

Estando na tela de menu principal, pressionado-se atecla 5
novamente alterna-se para a tela de verificagdo de
parametros e status, mostrada abaixo e suas sub-telas.
também listadas a seguir

I DATA (I
FLILL PG CHECE
ETATUES
PROGRAMPM
APPLCAT ON

FPROGRAMM CHECK

RELAY COMFIG
LOAD COMFIG
AFFPLICATION
PARAMETERS CFG

CHECK PROTECTIONS

PROFIEBUS FAIL E
=)

POLER FRIL
A43 STALL /MEC JAM
Ae& EXCCESS START

CHECK ZYGGOT PROTEC.

HOT RESPOMDIMG
TARGET ALARM
TARGET TRIF
HIF ALARM

Telas de verificagdo de parametros e status. Use a mesma
técnica de navegagdo ,mostrada para o menu principal.
Nestas telas ndo sdo possiveis de se alterar parametros,
sendo perfeitamente seguro navegar pelas mesmas com o
sistema operando ou n&o.
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PROFIBUS DP - COMANDOS E LEITURAS

WORD 1 - PAGE

INTEGERVAL=1,2e3

WORD 2 - K6 NET BIT 1
WORD 2 - K7 NET BIT 2
WORD 2 - K8 NET BIT 3
WORD 2 - K9 NET BIT 4
WORD 2 - K10 NET BIT 5
WORD 2 - RESERVED BIT 6
WORD 2 - RESERVED BIT7
WORD 2 - RESERVED BIT 8
WORD 2 - RESERVED BIT 9
WORD 2 - RESERVED BIT 10
WORD 2 - CLEAR STATISTIC BIT 11
WORD 2 - CLEAR/FORCE NEW START BIT 12
WORD 2 - RESERVED BIT 13
WORD 2 - RESERVED BIT 14
WORD 2 - RESERVED BIT 15
WORD 2 - RESERVED BIT 16

STATUS WORD 1 WORD 1 16 BITS
STATUS WORD 2 WORD 2 16 BITS
STATUS WORD 3 WORD 3 16 BITS
STATUS WORD 4 WORD 4 16 BITS
STATUS WORD 5 WORD 5 16 BITS
STATUS WORD 6 WORD 6 16 BITS
STATUS WORD 7 WORD 7 16 BITS
STATUS WORD 8 WORD 8 16 BITS
STATUS WORD 9 WORD 9 16 BITS
STATUS WORD 10 WORD 10 16 BITS

UNBLOCK TIME WORD 11

LINE CURR A RAW WORD 12 VAL=*"RAW/3200)*NOM
LINE CURR B RAW WORD 13 VAL="RAW/3200)*NOM
LINE CURR C RAW WORD 14 VAL="RAW/3200)*NOM
AVRG CURR RAW WORD 15 VAL="RAW/3200)*NOM
GND CURR RAW WORD 16 VAL="RAW/3200)*NOM
MAX START CURR RAW WORD 17 VAL="RAW/3200)*NOM
NOMINAL CURR INT WORD 18 INTEGER

TIME TO TRIP INT WORD 19 INTEGER

TC USED % WORD 20 INTEGER
FAILS ACTIVE INT WORD 21 INTEGER
MODE INDICATOR INT WORD 22 INTEGER
TOTAL START INT WORD 23/ 24 INTEGER

RTD TEMP INT WORD 25 INTEGER

MAX MOT TEMP INT WORD 26 INTEGER
PHASE UNBALANCE % WORD 27 INTEGER

MAX CURR EVER RAW WORD 28 VAL="RAW/3200)*NOM
LAST TRIP % WORD 29 INTEGER
PAGE INDEX WORD 30 INTEGER
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UTILIZANDO A COMUNICAGCAO
PROFIBUS DP

ESCRITA:

Estdo sendo utilizadas nesta versédo duas
Words para escrita. Na primeira Word
deve-se escrever a pagina a serlida,de 1a
3. Na Word 2 pode-se setar os bits,
conforme tabela ao lado para simular as 5
teclas do relé para comandar o motor (ligar,
desligar etc) alem de comandar a limpeza
de dados estatisticos e forgcar nova partida
se a mesma estiver bloqueada por tempo
entre partidas, partidas por hora ou
capacidade térmica utilizada. Outros Bits
estdo reservados para usos futuros ou
customizagéo.

LEITURA:

As leituras sdo efetuadas continuamente.
Estéo sendo utilizadas 30 Words de leitura
de status e dados. A cada pagina séo
enviadas 11 Words, sendo que a primeira
das 11 é a copia ou confirmagao da pagina
enviada na primeira Word de escrita e as
outras 10 sdo os dados referentes a aquela
pagina, de acordo com as tabelas ao lado.

EXEMPLO:

O Master que ler as primeiras 10 Words de
dados, as quais estdo na pagina 1. O
master escreve portanto na primeira Word
de escrita o numero inteiro “17.
Imediatamente o relé DAXXO disponibiliza
nas Words de Leitura as 11 Words de
referentes a aquela pagina. O Master deve
conferir na leitura o valor na primeira Word,
que deve vir como “1” e desta maneira
considerar as outras 10 como os dados
referentes a primeira pagina e assim por
diante, paraas paginas2e 3.

STATUS:

As primeiras 10 Words de leitura (pagina 1)
sdoreferentes a status. Cada bit representa
um status, de acordo com as tabelas.

ANALOGICAS:

As Words de leituras analégicas sédo as
words de dados 11 a 20 (pagina2)e 21a 30
(pagina 3), conforme tabela ao lado.

Os dados analégicos sdo enviados em
formato RAW, inteiro, que podem variar de
0 a 32000 e uma vez calculados pelo
Master conforme férmula na tabela, tem-se
a possibilidade de se ter uma casa decimal
no valor final lido.

O valor NOM na férmula se refere ao valor
da corrente nominal lido na 18 da tabela.



PROFIBUS DP - COMANDOS E LEITURAS

RESERVED WORD1-BIT 1
RESERVED WORD1 -BIT 2
MODBUS ERROR WORD1 -BIT 3
FORCE D01 WORD1 - BIT 4
FORCE D02 WORD1 -BIT 5
FORCE D03 WORD1 - BIT 6
FORCE D04 WORD1-BIT 7
RESERVED WORD1 - BIT 8
READY WORD1 - BIT 9
ALM ON WORD1 - BIT 10
TRIP ON WORD1 - BIT 11
RELAY BLOCKED WORD1 - BIT 12
ALRM NOTE ACKNOWLEDGE - MUTED WORD1 - BIT 13
ALARM NOT CLEARED-RESETED WORD1 - BIT 14
FAILACTIVE WORD1 - BIT 15
K6 NET WORD1 - BIT 16

K7 NET WORD?2 - BIT 1
K8 NET WORD2 - BIT 2
K9 NET WORD2 - BIT 3
K10 NET WORD2 - BIT 4
PTC USE COPY WORD2 - BIT 5
GROUND CT USE COPY WORD2 - BIT 6
RESERVED WORD?2 -BIT 7
DIRECTION FWRD COPY WORD2 - BIT 8
DIRECTION REVERSE COPY WORD2 - BIT 9
POSITIONER OFF WORD?2 - BIT 10
VALVE / POSITIONER OPEN WORD?2 - BIT 11
VALVE / POSITIONER CLOSE WORD?2 - BIT 12
MOTOR << WORD?2 - BIT 13
MOTOR < WORD?2 - BIT 14
MOTOR 0 WORD?2 - BIT 15
MOTOR > WORD?2 - BIT 16

MOTOR >> WORD3 - BIT 1
SAVE CHANGEOVER ON WORD3 - BIT 2
FC (Feedback Closed para Valve ou positioner) WORD3 - BIT 3
FO (Feedback Open para Valve ou Positioner) WORD3 - BIT 4
RESERVED WORD3 - BIT 5
RESERVED WORD3 - BIT 6
JUST ONE START WORD3 - BIT 7
EXCESS START WORD3 - BIT 8
LONG TERM OFF WORDS3 - BIT 9
FB ON IF USED WORD3 - BIT 10
CB OPENNED WORDS3 - BIT 11
CB CLOSED WORD3 - BIT 12
STATUS TRUE OFF WORD3 - BIT 13
STATUS TRUE ON WORDS3 - BIT 14
STATUS FIRST OVER WORD3 - BIT 15

STATUS ALL RUNNIMG

WORD3 - BIT 16

DAXXO
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PROFIBUS DP - COMANDOS E LEITURAS

RESERVED WORD 4 -BIT 1
RESERVED WORD 4 - BIT 2
APPLICATION 12 SLIDER COPY WORD 4 -BIT 3
APPLICATION 13 SOFT START COPY WORD 4 -BIT 4
APPLICATION 14 SOFT START REVERSE COPY WORD 4 -BIT 5
APPLICATION 1 THERM RELAY WORD 4 -BIT 6
APPLICATION 2 DIRECT START WORD 4 -BIT7
APPLICATION 3 REVERSE START WORD 4 - BIT 8
APPLICATION 4 CIRC. BREAKER WORD 4 -BIT 9

APPLICATION 5 STAR DELTA

WORD 4 - BIT 10

APPLICATION 6 STAR DELTA REVERSE

WORD 4 - BIT 11

APPLICATION 7 DAHLANDER

WORD 4 - BIT 12

APPLICATION 8 DAHLANDER REVERSE

WORD 4 - BIT 13

APPLICATION 9 POLE CHANGE

WORD 4 - BIT 14

APPLICATION 10 POLE CHANGE REVERSE

WORD 4 - BIT 15

APPLICATION 11 VALVE

WORD 4 - BIT 16

RESERVED WORD 5 -BIT 1
RESERVED WORD 5 -BIT 2
RESERVED WORD 5 -BIT 3
RESERVED WORD 5 -BIT 4
RESERVED WORD 5-BIT5
RESERVED WORD 5 - BIT 6
RESERVED WORD 5-BIT7
RESERVED WORD 5 -BIT 8
ON CHANGEOVER WORD 5 -BIT 9
RESERVED WORD 5 - BIT 10

ON INTERLOCK

WORD 5 - BIT 11

STAT TC USED (THERMAL CAPACITY)

WORD 5 - BIT 12

STAT ON COOLING

WORD 5 - BIT 13

STAT FAIL TOFF

WORD 5 - BIT 14

START BLK BY START TO START

WORD 5 - BIT 15

START BLK STOP TO START

WORD 5 - BIT 16

START BLK STRT HOUR WORD 6 - BIT 1
PAUSE START (APOS RESETA TC USED) WORD 6 - BIT 2
MOTOR STOPPED WORD 6 - BIT 3
MOTOR STARTING WORD 6 - BIT 4
MOTOR RUNNING WORD 6 -BIT 5
MOTOR E-STOPED WORD 6 -BIT 6
MOTOR E-STARTED WORD 6 -BIT 7
MOTOR STOPPING WORD 6 -BIT 8
DO CLOSE WORD 6 -BIT 9
DO OPEN WORD 6 - BIT 10
FLAG FAIL_BLOCK WORD 6 - BIT 11
RESERVED WORD 6 - BIT 12
RESERVED WORD 6 -BIT 13
RESERVED WORD 6 - BIT 14
RESERVED WORD 6 - BIT 15
RESERVED WORD 6 - BIT 16

3
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PROFIBUS DP - COMANDOS E LEITURAS

SYS READY WORD 7 -BIT 1
SYS BLOCKED WORD 7 - BIT 2
STARTED WORD 7 -BIT 3
STOPPED WORD 7 - BIT 4
ALRM ON WORD 7 - BIT 5
TRIP ON WORD 7 - BIT 6
EMERGENCY RESTART WORD 7 -BIT7
SELF TEST FAIL WORD 7 - BIT 8
PTC FAIL WORD 7 - BIT 9
CAN FAIL WORD 7 - BIT 10

PROFIBUS FAIL

WORD 7 - BIT 11

POWER FAILURE FAIL

WORD 7 - BIT 12

OVERLOAD ALARM

WORD 7 -BIT 13

A48 STALL / MECH JAM FAIL

WORD 7 - BIT 14

A66 START EXCESS FAIL

WORD 7 -BIT 15

RESERVED

WORD 7 - BIT 16

A26 MOTOR TEMPERATURE FAIL WORD 8 - BIT 1
A50G/A61/A64 GROUND FAULT WORD 8 - BIT 2
RESERVED WORD 8 -BIT 3
RESERVED WORD 8 - BIT 4
A46 CURRENT UNBALANCE FAIL WORD 8 - BIT 5
RESERVED WORD 8 -BIT 6
A50 OVERCUR ALM WORD 8 - BIT 7
A50 OVERCUR TRIP WORD 8 - BIT 8
A37 UNDERCURRENT ALM WORD 8 - BIT 9
A37 UNDERCURRENT TRIP WORD 8 - BIT 10
RESERVED WORD 8 - BIT 11
RESERVED WORD 8 - BIT 12
RESERVED WORD 8 - BIT 13
RESERVED WORD 8 - BIT 14
RESERVED WORD 8 - BIT 15
RESERVED WORD 8 - BIT 16

RESERVED WORD 9 -BIT 1
RESERVED WORD 9 - BIT 2
RESERVED WORD 9 - BIT 3
RESERVED WORD 9 -BIT 4
RESERVED WORD 9 -BIT5
MOTOR OPERATING HOURS WORD 9 -BIT 6
MOTOR STOP HOURS WORD 9-BIT7
RESERVED WORD 9-BIT 8
RESERVED WORD 9 -BIT 9
RESERVED WORD 9 - BIT 10
RESERVED WORD 9 -BIT 11
A50/62BF NOTE CLOSE FAIL WORD 9 - BIT 12
A50/62BF NOTE OPEN FAIL WORD 9 - BIT 13
E-STOP FAIL WORD 9 - BIT 14
E-START FAIL WORD 9 - BIT 15
A94 DIGITAL INPUT EXTERNAL FAIL 1 WORD 9 - BIT 16

DAXXO
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PROFIBUS DP - COMANDOS E LEITURAS

A94 DIGITAL INPUT EXTERNAL FAIL 2

WORD 10 - BIT 1

A51 OVERLOAD TRIP COPY

WORD 10 -BIT 2

RESERVED WORD 10 -BIT 3
RESERVED WORD 10 -BIT 4
RESERVED WORD 10-BIT 5
RESERVED WORD 10-BIT 6
RESERVED WORD 10-BIT7

FO+FC = TRIP DOUBLE F

WORD 10 -BIT 8

FO+CLOSE OU FC+OPEN = TRIP END POSITION

WORD 10-BIT9

ZYGGOT TARGET ALARM WORD 10 - BIT 10
ZYGGOT TARGET TRIP WORD 10 - BIT 11
ZYGGOT AIR ALARM WORD 10 - BIT 12
ZYGGOT AIR TRIP WORD 10 - BIT 13
RESERVED WORD 10 - BIT 14

ZYGGOT SENSOR NOT RESPONDING

WORD 10 - BIT 15

RESERVED

WORD 10 - BIT 16
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MODBUS ERROR

FORCE D01

FORCE D02

FORCE D03

FORCE D04

STAT_FAHRENHEIT

READY

ALM ON

TRIP ON

RELAY BLOCKED

ALRM NOTE ACKNOWLEDGE - MUTED

ALARM NOT CLEARED-RESETED

FAILACTIVE

K6-NET

K7-NET

K8-NET

KO-NET

K10-NET

PTC USE COPY

GROUND CT USE COPY

RESERVED

DIRECTION FWRD COPY

DIRECTION REVERSE COPY

POSITIONER OFF

VALVE / POSITIONER OPEN

VALVE / POSITIONER CLOSE

MOTOR <<

MOTOR <

MOTOR 0

MOTOR >

MOTOR >>

SAVE CHANGEOVER ON

FC (Feedback Closed para Valve ou positioner)

FO (Feedback Open para Valve ou Positioner)

RESERVED

M69-M70

JUST ONE START

EXCESS START

LONG TERM OFF

FB ON IF USED

CB OPENNED

CB CLOSED

STATUS TRUE OFF

STATUS TRUE ON

STATUS FIRST OVER

STATUS ALL RUNNIMG

1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=CENTIGRADES
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO

DAXXO

47



MODBUS RTU - STATUS E VARIAVEIS

48

APPLICATION 12 SLIDER COPY M147 1-BIT 0=NO
APPLICATION 13 SOFT START COPY M148 1-BIT 0=NO
APPLICATION 14 SOFT START REVERSE COPY M149 1-BIT 0=NO
APPLICATION 1 THERM RELAY 1-BIT 0=NO
APPLICATION 2 DIRECT START 1-BIT 0=NO
APPLICATION 3 REVERSE START 1-BIT 0=NO
APPLICATION 4 CIRC. BREAKER 1-BIT 0=NO
APPLICATION 5 STAR DELTA 1-BIT 0=NO
APPLICATION 6 STAR DELTA REVERSE 1-BIT 0=NO
APPLICATION 7 DAHLANDER 1-BIT 0=NO
APPLICATION 8 DAHLANDER REVERSE 1-BIT 0=NO
APPLICATION 9 POLE CHANGE 1-BIT 0=NO
APPLICATION 10 POLE CHANGE REVERSE 1-BIT 0=NO
APPLICATION 11 VALVE 1-BIT 0=NO
APPLICATION 12 SLIDER 1-BIT 0=NO
APPLICATION 13 SOFT START 1-BIT 0=NO
APPLICATION 14 SOFT START REVERSE 1-BIT 0=NO
ON CHANGEOVER 1-BIT 0=NO
RESERVED

ON INTERLOCK 1-BIT 0=NO
STAT TC USED (THERMAL CAPACITY) 1-BIT 0=NO
STAT ON COOLING 1-BIT 0=NO
STAT FAIL TOFF 1-BIT 0=NO
START BLK BY START TO START 1-BIT 0=NO
START BLK STOP TO START 1-BIT 0=NO
START BLK STRT HOUR 1-BIT 0=NO
PAUSE START (APOS RESETA TC USED) 1-BIT 0=NO
MOTOR STOPPED 1-BIT 0=NO
MOTOR STARTING 1-BIT 0=NO
MOTOR RUNNING 1-BIT 0=NO
MOTOR E-STOPED 1-BIT 0=NO
MOTOR E-STARTED 1-BIT 0=NO
MOTOR STOPPING 1-BIT 0=NO
DO CLOSE 1-BIT 0=NO
DO OPEN 1-BIT 0=NO
FLAG FAIL_BLOCK 1-BIT 0=NO
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SYS READY

SYS BLOCKED

STARTED

STOPPED

ALRM ON

TRIP ON

EMERGENCY RESTART

SELF TEST FAIL

PTC FAIL

CAN FAIL

PROFIBUS FAIL

POWER FAILURE FAIL

OVERLOAD ALARM

A48 STALL / MECH JAM FAIL

A66 START EXCESS FAIL

RESERVED

M256

A26 MOTOR TEMPERATURE FAIL

A50G/A61/A64 GROUND FAULT

RESERVED

M259-M260

A46 CURRENT UNBALANCE FAIL

RESERVED

M262

A50 OVERCUR ALM

A50 OVERCUR TRIP

A37 UNDERCURRENT ALM

A37 UNDERCURRENT TRIP

RESERVED

M267-M276

A51 OVERLOAD TRIP

RESERVED

MOTOR OPERATING HOURS

MOTOR STOP HOURS

RESERVED

M278-M293

M296-M299

A50/62BF NOTE CLOSE FAIL

A50/62BF NOTE OPEN FAIL

E-STOP FAIL

E-START FAIL

A94 DIGITAL INPUT EXTERNAL FAIL 1

A94 DIGITAL INPUT EXTERNAL FAIL 2

A51 OVERLOAD TRIP COPY

RESERVED

M307-M311

FO+FC = TRIP DOUBLE F

FO+CLOSE OU FC+OPEN = TRIP END POSITION

ZYGGOT TARGET ALARM

ZYGGOT TARGET TRIP

ZYGGOT AIR ALARM

ZYGGOTAIR TRIP

RESERVED

ZYGGOT SENSOR COMM FAIL

RESERVED

FAIL_ZYG_ACTIV

RESERVED

SENS_ALL_OK

RESERVED

SENSOR 1 NR

SENSOR 2 NR

SENSOR 3 NR

SENSOR 4 NR

SENSOR 5 NR

SENSOR 6 NR

1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
1-BIT 0=NO
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LEITURAS ZYGGOT FINAL TARGET 1

LEITURAS ZYGGOT FINAL TARGET 2

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINAL TARGET 3

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINAL TARGET 4

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINAL TARGET 5

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINAL TARGET 6

16 BITS

RESERVED

16 BITS

%R207-%R210

LEITURAS ZYGGOT FINALAIR 1

LEITURAS ZYGGOT FINALAIR 2

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINALAIR 3

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINALAIR 4

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINALAIR 5

16 BITS

LEITURAS ZYGGOT FINAL AIR 6

16 BITS

LINE 1 CURRENTA

16 BITS

LINE 2 CURRENT A

32 BITS

LINE 3 CURRENT A

32 BITS

CURRENT AVERAGE A

32 BITS

LINE 1 CURRENT %

32 BITS

LINE 2 CURRENT %

32 BITS

LINE 3 CURRENT %

32 BITS

CURRENT AVERAGE %

32 BITS

MAX START CURR A

32 BITS

GND CURRENT

32 BITS

GND CURRENT %

32 BITS

32 BITS

TIMER CHANGEOVER

TIMER INTERLOCK

16 BITS

TIMER STOP_START

16 BITS

TIME COOLING TC USED

16 BITS

TIME TO UNBLOCK

16 BITS

LINE 1 CURRENT INTG

16 BITS

LINE 2 CURRENT INTG

16 BITS

LINE 3 CURRENT INTG

16 BITS

CURRENT AVERAGE INTG

16 BITS

MAX CURR % INTG

16 BITS

LINE CURR A RAW

16 BITS

LINE CURR B RAW

16 BITS

LINE CURR C RAW

16 BITS

RESERVED

16 BITS

%R876

AVRG CURR RAW

GND CURR RAW

16 BITS

VAL=(RAW/3200)*"NOM

MAX CURR START RAW

16 BITS

VAL=(RAW/3200)*NOM

NOMINAL CURR INT

16 BITS

VAL=(RAW/3200)*NOM

RESERVED

16 BITS

VAL=(RAW/3200)*NOM

%R881-%R888
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TIME TO TRIP

16 BITS

RESERVED

%R890-%R898

TC USED

16 BITS

RESERVED

%R900-%R906

TMR START TO COOL DOWN

16 BITS

TMR TO PAUSE

16 BITS

TMR START TO START

16 BITS

TMR START HOUR

16 BITS

RESERVED

%R911-%R922

FAILS ACTIVE INT

16 BITS

MODE INDICATOR INT

16 BITS

START NUMBER

32 BITS

STARTED HOURS

32 BITS

STOPPED HOURS

32 BITS

OVERLOAD TRIP NUMBER

16 BITS

RESERVED

%R938-%R940

RLY HARDWARE VERSION

5x16BITS

RELAY SOFTWARE VERS

5x16BITS

RELAY FIRMWARE VERS

5x16BITS

RESERVED

%R956-%R75

MODBUS STATUS

16 BITS

RESERVED

%R977-%R980

RTD_OHMS

32 BITS

TEMPERATURA MOTOR

32 BITS

RESERVED

%R985-%R986

MOTOR TEMP INTEGER

16 BITS

MAX TEMP INTEGER

16 BITS

GND_C_PCT_INTEGER

16 BITS

PHASE UNBALANCE INTEGER %

16 BITS

MAX CURR EVER INTEGER

16 BITS

MAX CURR EVER % RAW

16 BITS

VAL=(RAW/3200)"NOM

PHASE UNBALANCE REAL %

32 BITS

LAST OVERL TRIP CURR % INTEGER

16 BITS
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UNBLOCK TIME WORD 5 %AQG1 INTEGER

LINE CURR A RAW WORD 6 %AQG2 VAL=(RAW/3200)*NOM
LINE CURR B RAW WORD 7 %AQG3 VAL=(RAW/3200)*NOM
LINE CURR C RAW WORD 8 %AQG4 VAL=(RAW/3200)*NOM
AVRG CURR RAW WORD 9 %AQG5 VAL=(RAW/3200)*NOM
GND CURR RAW WORD 10 %AQG6 VAL=(RAW/3200)*NOM
MAX START CURR RAW WORD 11 %AQG7 VAL=(RAW/3200)*NOM
NOMINAL CURR INT WORD 12 %AQG8 INTEGER

TIME TO TRIP INT WORD 13 %AQGY INTEGER

TC USED % WORD 14 %AQG10 INTEGER
FAILS ACTIVE INT WORD 15 %AQG11 INTEGER
MODE INDICATOR INT WORD 16 %AQG12 INTEGER
TOTAL START INT WORD 17 %AQG13/14 INTEGER

RTD TEMP INT WORD 18 %AQG15 INTEGER

MAX MOT TEMP INT WORD 19 %AQG16 INTEGER
PHASE UNBALANCE % WORD 20 %AQG17 INTEGER

MAX CURR EVER RAW WORD 21 %AQG18 VAL=(RAW/3200)*NOM
LAST TRIP % WORD 22 %AQG19 INTEGER
RESERVED WORD 23 a 32 %AQG20 a 32

K6 NET WORD 1 %IG1 BIT 1

K7 NET WORD 1 %I|G2 BIT 2

K8 NET WORD 1 %IG3 BIT 3

K9 NET WORD 1 %IG4 BIT 4

K10 NET WORD 1 %|G5 BIT 5

RESERVED WORD 1 %|G6 BIT 6

RESERVED WORD 1 %IG7 BIT7

RESERVED WORD 1 %IG8 BIT 8

RESERVED WORD 1 %IG9 BIT9

RESERVED WORD 1 %IG10 BIT 10
CLEAR STATISTIC WORD 1 %IG11 BIT 11
CLEAR/FORCE NEW START WORD 1 %IG12 BIT 12
RESERVED WORD 1 %IG13 BIT 13
RESERVED WORD 1 %IG14 BIT 14
RESERVED WORD 1 %IG15 BIT 15
RESERVED WORD 1 %IG16 BIT 16
RESERVED WORD 2aWORD 4 %IG17 - %IG64

READY WORD 1 %QG1 WORD 1-BIT 1
ALM ON WORD 1 %QG2 WORD 1 -BIT 2
TRIP ON WORD 1 %QG3 WORD 1-BIT 3
FAILACTIVE WORD 1 %QG4 WORD 1-BIT 4
DIRECTION FWRD COPY WORD 1 %QG5 WORD 1-BIT 5
DIRECTION REVERSE COPY WORD 1 %QG6 WORD 1-BIT6
MOTOR << WORD 1 %QG7 WORD 1-BIT7
MOTOR < WORD 1 %QG8 WORD 1-BIT 8
MOTOR 0 WORD 1 %QG9 WORD 1-BIT9
MOTOR > WORD 1 %QG10 WORD 1-BIT 10
MOTOR >> WORD 1 %QG11 WORD 1 -BIT 11
JUST ONE START WORD 1 %QG12 WORD 1 -BIT 12
EXCESS START WORD 1 %QG13 WORD 1-BIT 13
FB ON IF USED WORD 1 %QG14 WORD 1 -BIT 14
CB OPENNED WORD 1 %QG15 WORD 1-BIT 15
CB CLOSED WORD 1 %QG16 WORD 1-BIT 16
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UTILIZANDO A COMUNICAGCAO
DEVICENET

METODO DE COMUNICAGAO:

O DAX-1002 com protocolo Devicenet
aceita somente o método de comunicagao
“Group 2 Only Server Protocol”. Este tipo de
dispositivo pode transmitir e receber
apenas os identificadores pré-definidos
pelo “Master/Slave Connection Set”.

TIPOS DE COMUNICAGAO:

Podem ser usados dois tipos a saber:
“Explicit Messaging” e “Polled
Connections”.

“Explicit Messaging”: Usada tipicamente
para transferir pequenas quantidades de
dados ou dados ndo frequéntemente
utilizados com o objetivo de efetuar
configuragdo ou “tunning” que ndo exigem
velocidade, pois € um método lento.
“Polled Connection”: E usado para dados
transferidos automaticamente entre
“Master” e “Slave” sem intervengdo. O
Master envia um comando de “polling” e o
“Slave” produz ou envia uma resposta. O
“Slave” recebe algumas “words” que sado
consumidas e envia algumas “words” que
sdo porele produzidas.

O DAX-1002 nao suporta os tipos “Bit
Strobed”, “Cyclic” e “Change-of-State”.
NOTA: Apesar de poder ser utilizada a
comunicagdo “Explicitt Messaging” todos
os registros mapeados atualmente podem
ser acessados por “Polling”, ndo havendo
portanto necessidade do uso de “Explicit
Messaging” para nenhuma fungdo em
particular na presente verséo.

NODE ADRESS (MAC ID):
Cada DAX-1002 na rede deve ser setado
no menu correspondente, com um unico
endereconarede,de0a63.

BAUD RATE:

Todos os DAX-1002 na rede deve ser
setado com a mesma taxa de
comunicagéo, no menu correspondente e a
mesma setada no “Master” (125 K, 250K ou
500K baud).

LIMITAGAO DE REGISTROS:

Acada “polling”, O DAX- 1002 consome um
total de 36 words (16 bits cada), sendo que
as 4 primeiras equivalem a 63 bits de dados
digitais de entrada (%IG1 a %IG63) e as
restantes sao 32 words de niumeros inteiros
de entrada (%AIG 1a %AIG32).

A cada “polling” o DAX- 1002 produz uma
resposta de 36 words (16 bits cada), sendo
que as 4 primeiras equivalem a 63 bits de
dados digitais de saida (%QG1 a %QG63)
e as restantes sdo 32 words de numeros
inteiros de saida (%AQG1 a %AQG32).
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STATUS TRUE OFF WORD 2 %QG17 WORD 2 -BIT 1
STATUS TRUE ON WORD 2 %QG18 WORD 2 -BIT 2
STATUS ALL RUNNIMG WORD 2 %QG19 WORD 2 - BIT 3
STAT TC USED (THERMAL CAPACITY) WORD 2 %QG20 WORD 2 -BIT 4
STAT ON COOLING WORD 2 %QG21 WORD 2 -BIT 5
START BLK BY START TO START WORD 2 %QG22 WORD 2 - BIT 6
START BLK STOP TO START WORD 2 %QG23 WORD 2 -BIT 7
START BLK STRT HOUR WORD 2 %QG24 WORD 2 - BIT 8
PAUSE START (APOS RESETA TC USED) WORD 2 %QG25 WORD 2 -BIT 9
MOTOR STOPPED WORD 2 %QG26 WORD 2 - BIT 10
MOTOR STARTING WORD 2 %QG27 WORD 2 - BIT 11
MOTOR RUNNING WORD 2 %QG28 WORD 2 - BIT 12
MOTOR E-STOPED WORD 2 %QG29 WORD 2 -BIT 13
MOTOR E-STARTED WORD 2 %QG30 WORD 2 - BIT 14
MOTOR STOPPING WORD 2 %QG31 WORD 2 - BIT 15
FLAG FAIL_BLOCK WORD 2 %QG32 WORD 2 - BIT 16
READSTATUS  |SLAVEtoMASTER REGISTER [ |
STARTED WORD 3 %QG33 WORD 3 -BIT 1
STOPPED WORD 3 %QG34 WORD 3 -BIT 2
ALRM ON WORD 3 %QG35 WORD 3 - BIT 3
TRIP ON WORD 3 %QG36 WORD 3 - BIT 4
EMERGENCY RESTART WORD 3 %QG37 WORD 3 -BIT 5
SELF TEST FAIL WORD 3 %QG38 WORD 3 - BIT 6
PTC FAIL WORD 3 %QG39 WORD 3-BIT7
CAN FAIL WORD 3 %QG40 WORD 3 -BIT 8
PROFIBUS FAIL WORD 3 %QG41 WORD 3 -BIT 9
POWER FAILURE FAIL WORD 3 %QG42 WORD 3 - BIT 10
OVERLOAD ALARM WORD 3 %QG43 WORD 3 - BIT 11
A48 STALL / MECH JAM FAIL WORD 3 %QG44 WORD 3 - BIT 12
A66 START EXCESS FAIL WORD 3 %QG45 WORD 3 - BIT 13
A26 MOTOR TEMPERATURE FAIL WORD 3 %QG46 WORD 3 - BIT 14
A50G/A61/A64 GROUND FAULT WORD 3 %QG47 WORD 3 - BIT 15
A46 CURRENT UNBALANCE FAIL WORD 3 %QG48 WORD 3 - BIT 16
READSTATUS  [SIAVEwMASTER ReGisTER | |
A50 OVERCUR ALM WORD 4 %QG49 WORD 4 -BIT 1
A50 OVERCUR TRIP WORD 4 %QG50 WORD 4 - BIT 2
A37 UNDERCURRENT ALM WORD 4 %QG51 WORD 4 - BIT 3
A37 UNDERCURRENT TRIP WORD 4 %QG52 WORD 4 - BIT 4
MOTOR OPERATING HOURS WORD 4 %QG53 WORD 4 -BIT 5
MOTOR STOP HOURS WORD 4 %QG54 WORD 4 - BIT 6
A50/62BF NOTE CLOSE FAIL WORD 4 %QG55 WORD 4 -BIT 7
A50/62BF NOTE OPEN FAIL WORD 4 %QG56 WORD 4 - BIT 8
E-STOP FAIL WORD 4 %QG57 WORD 4 - BIT 9
E-START FAIL WORD 4 %QG58 WORD 4 - BIT 10
A94 DIGITAL INPUT EXTERNAL FAIL 1 WORD 4 %QG59 WORD 4 - BIT 11
A94 DIGITAL INPUT EXTERNAL FAIL 2 WORD 4 %QG60 WORD 4 - BIT 12
A51 OVERLOAD TRIP COPY WORD 4 %QG61 WORD 4 - BIT 13
FO+FC = TRIP DOUBLE F WORD 4 %QG62 WORD 4 - BIT 14
FO+CLOSE OU FC+OPEN = TRIP END POSITION|WORD 4 %QG63 WORD 4 - BIT 15
RESERVED WORD 4 %QG64 WORD 4 - BIT 16
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Os registros %G1 a %IG63 sao mapeados
em até 63 bits que podes ser utilizados para
comando transmitido ao MPR1002. Sé
alguns sao utilizados.

Os registros %AIG1 a %AIG32 sédo 32
numeros inteiros de entrada e n&o sé&o
utilizados nesta versdo do MPR 1002.

Os registros %QG1 a %QG32 séo
mapeados em 4 words e equivalem a 63
status transmitidos pelo MPR1002 ao
Master.

Os registros %AQG1 a %AQG32 sao 32
numeros inteiros de saida que séo
transmitidos ao Master pelo MPR 1002 e
equivalem a leitura de variaveis.

VARIAVEIS -ANALOGICAS:

As Words de leituras analégicas sdo as
words de dados %AQG1 a %AQG32
conforme tabelas ao lado.

Os dados analdgicos sdo enviados em
formato RAW, inteiro, que podem variar de
0 a 32000 e uma vez calculados pelo
Master conforme férmula na tabela, tem-se
a possibilidade de se ter uma casa decimal
no valor final lido.

O valor NOM na férmula se refere ao valor
da corrente nominal do motor lido na Word
12 -%AQGS.

MENSAGENS DE ERRO:

Algumas mensagens de erro podem ser
mostradas na tela correspondente no MPR
1002. As mensagens pode ser vistas na
tabela correspondente neste capitulo.

ARQUIVO ESD SLAVE
Nome do Arquivo: DAX-1002.esd

Para facilitar a utilizagdo e programacgao do
equipamento Master na rede, usa-se o
arquivo acima, que € um arquivo padrao
devicenet o qual € um arquivo texto com o
descritivo dos recursos de comunicagéo do
DAX-1002 e deve ser importado para o
master e deste modo na listagem de
recursos do master aparecera os modulos
de entrada e saida com o numero de words
disponiveis.

Este manual ndo pretende detalhar o
padrao Devicenet e como programar o
master e deste modo presume-se que o
usuario deve ter proficiéncia neste assunto.
Este arquivo é fornecido gratuitamente com
o relé ou deve ser solicitado ou baixado do
site.
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Mensagens de erro mostradas na tela especifica do MPR 1002:
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Fault Name Fault Fault Description

BIOS _ERROR Critical Controller BIOS firmware checksum test failed

ENGINE_ERROR Critical Controller engine firmware CRC test failed

LADDER_ERROR Critical User program CRC test failed (defaults loaded)

RAM_ERROR Critical Controller RAM memory test failed

DUP_ID_ERROR Network Duplicate network ID test failed; another node,
which has been assigned this node’s MAC ID, is
operating on the network

BAD_ID_ERROR Network lllegal network ID detected; this node’s assigned
MAC ID is not in the 0 to 63 range (forced to be
node 63)

IO_CFG_ERROR Internal This node’s I/O configuration does not match the
set of SmartStack modules actually plugged in

BAD_NET_ERROR Network Network power is OFF or no other nodes were
found on the network

BAD_LOGIC_ERROR Critical User program contains an illegal ladder instruction

BAD_CLOCK _ERROR Internal Controller’s real-time-clock has not been initialized

DEVICENET_ERROR Network Connection to Master DeviceNet scanner has not

been established, or the Master DeviceNet
sl\,/?acrjmer is in Program Mode instead of in Run
ode.
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Explicit Message Command Format
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Explicit Message Packet When sending an Explicit Message, a message packet is created in a specific format.

The message packet consists of the following:

MAC ID
Addressing of the Receiving Node

Service Code
Indicates the desired Command
(i.e., Service Code:50 ; Get DAX 1002 Register)

Class ID
A Vendor Specific Value (Set to 100)

Instance ID
Correlates to a register type depending upto the service code that is selected

Service Data
This field contains service code specific data

Explicit messages contain the following components:

a. Service Code Supported — Indicates the desired command:

Service Codes
14 GetAttribute Single
16 SetAttribute Single
50 Get OCS Registers
51 Set OCS Registers

b. Class - Is a vendor-specific value. Set to 100
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c. Instance ID - Correlates to a register type depending upon which Service Code is selected.
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Instance ID for use for service code 14 & 16

Instance ID Register Type Resister Size Access Rights Allowable Represents
attribute ID Register

0 %IG Bit No Access 0-255 %IG1 — 256
1 %QG Bit No Access 0-255 %QG1 - 256
2 %S Bit Read Only 0-255 %S1 - 256
3 %K Bit Read Only 0-255 %K1 - 256
4 %AIG Word Read Only 0-31 %AIG1 - 32
5 %AQG Word Read / write 0-31 %AQG1 - 32
6 %SR Word Read Only 0-63 %SR1 - 64
7 Y%F Word No Access N/A N/A
8 %l Bit Read / write 0-255 %I1 - 256
9 %Q Bit Read / write 0-255 %Q1 - 256
10 %T Bit Read / write 0-255 %T1 - 256
11 %M Bit Read / write 0-255 %M1 - 256
12 %Al Word Read / write 0-255 %Al1 - 256
13 %AQ Word Read / write 0-255 %AQ1 - 256
14 %R Word Read / write 0-255 %R1 - 256
15 %R Word Read / write 0-255 %R257 - 512
16 %R Word Read / write 0-255 %R513 - 768
17 %R Word Read / write 0-255 %R769 - 1024
18 %R Word Read / write 0-255 %R1025 - 1280
19 %R Word Read / write 0-255 %R1281 - 1536
20 %R Word Read / write 0-255 %R1537 - 1792
21 %R Word Read / write 0-255 %R1793 - 2048
22 %R Word Read / write 0-255 %R2049 - 2304
23 %R Word Read / write 0-255 %R2305 - 2560
24 %R Word Read / write 0-255 %R2561 - 2816
25 %R Word Read / write 0-255 %R2817 - 3072
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26 %R Word Read / write 0-255 %R3073 - 3328
27 %R Word Read / write 0-255 %R3329 - 3584
28 %R Word Read / write 0-255 %R3585 - 3840
29 %R Word Read / write 0-255 %R3841 - 4096
30 %R Word Read / write 0-255 %R4097 - 4352
31 %R Word Read / write 0-255 %R4353 - 4608
32 %R Word Read / write 0-255 %R4609 - 4864
33 %R Word Read / write 0-255 %R4865 - 5120
34 %R Word Read / write 0-255 %R5121 - 5376
35 %R Word Read / write 0-255 %R5377 - 5632
36 %R Word Read / write 0-255 %R5633 - 5888
37 %R Word Read / write 0-255 %R5889 - 6144
38 %R Word Read / write 0-255 %R6145 - 6400
39 %R Word Read / write 0-255 %R6401 - 6656
40 %R Word Read / write 0-255 %R6657 - 6912
41 %R Word Read / write 0-255 %R6913 - 7168
42 %R Word Read / write 0-255 %R7169 - 7424
43 %R Word Read / write 0-255 %R7425 - 7680
44 %R Word Read / write 0-255 %R7681 - 7936
45 %R Word Read / write 0-255 %R7937 - 8192
46 %R Word Read / write 0-255 %R8193 - 8448
47 %R Word Read / write 0-255 %R8449 - 8704
48 %R Word Read / write 0-255 %R8705 - 8960
49 %R Word Read / write 0-255 %R8961 - 9216
50 %R Word Read / write 0-255 %R9217 - 9472
51 %R Word Read / write 0-255 %R9473 - 9728
52 %R Word Read / write 0-255 %R9729 - 9984
53 %R Word Read / write 0-255 %R9985 - 9999
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Instance ID for use for service code 50 & 51
Instance ID Register Type | Resister Size | Access Rights Allowable Represents
attribute ID Register
0 %IG Bit No Access 0-255 %IG1 — 256
1 %QG Bit No Access 0-255 %QG1 - 256
2 %S Bit Read Only 0-255 %S1 - 256
3 %K Bit Read Only 0-255 %K1 - 256
4 %AIG Word Read Only 0-31 %AIG1 - 32
5 %AQG Word Read / write 0-31 %AQG1 - 32
6 %SR Word Read Only 0-191 %SR1 - 192
7 %F Word No Access N/A N/A
8 %l Bit Read / write 0-2047 %I1 - 2048
9 %Q Bit Read / write 0-—2047 %Q1 — 2048
10 %T Bit Read / write 0—-2047 %T1—2048
11 %M Bit Read / write 0—-2047 %M1 - 2048
12 %Al Word Read / write 0-51 %AI1 — 512
13 %AQ Word Read / write 0-51 %AQ1 — 512
14 %R Word Read / write 0 —9999 %R1 - 9999
Explicit Response Message Format
BYTE CONTENTS
0 MAC ID
DeviceNet node address of the responding Relay
1 Service Code
Is identical to the Service Code that was sent to the Relay in the command
message except bit 7 is set. This indicates that this is a Response Message.
If an error was detected by the Relay, this byte contains the value 148 (94 Hex)
2-n Returned Data (As Required)

If the requested service was a command to “Read Relay Registers”, the Returned Data byte(s)
will contain the requested Relay register values. If the requested service was a command to
“Write Relay Registers”, the Returned Data byte(s) will not be present.

If an error was detected by the Relay, as indicated by a value of 148 (94 Hex) in the Service
Code byte, the first two Returned Data bytes will contain the error code indicating he problem.
Byte #2 will indicate the General Error Code (see table below), and byte #3 will contain the
additional error code.
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The following table defines the General Error Codes (Byte 2) as defined by

DeviceNet:
General Error Codes (Byte 2)
Error Code (In Hex) Name Description of Error
00-01 Reserved
02 Resource unavailable Resource needed for the object to perform the requested service were not available
03 -07 Reserved
08 Service not supported The requested service was not implemented or not defined for this Object
Class/Instance
09 Invalid Attribute Value Invalid attribute data detected
0A Reserved
0B Already in requested mode The objectis already in the requested mode or state requested by the service
0oC Object State Conflict The object can not perform the requested service init's current mode or state
0D Reserved
OE Attribute Not Settable Arequest to modify a non-modifiable attribute was received
OF Privilege Violation Permission/privilege check failed
10 Device State Conflict The device's current mode or state prohibits the requested service
11 Reply Data Too Large The data to be transmitted is large than the allocated response buffer
12 Reserved
13 Not Enough Data The service did not supply enough data to perform the requested service
14 Attribute Not Supported The attribute specified in the request is not supported
15 Too Much Data The serve supplied more data than was expected
16 Object Does not Exist The specified object does not existin the device
17 Reserved
18 No stored attribute data The attribute data of the object was not stored prior to the requested service
19 store operation failure The attribute data of this object was not saved by the object
1A-1E Reserved by DeviceNet
1F Vendor Specific error Avendor-defined error has occurred. See the Additional Byte for further information
20 invalid parameter Aparameter associated with the service was determined to be not valid
21-CF Reserved
DO - FF Object Class and Vendor-specific Object and Class errors
Service Errors

DAXXO
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Additional Error Code (Byte 3) - When the General Error Code is a 1F Hex, a vendor specific error message is
being sent. In this case, the following table contains the additional error codes as defined for the DAX 1002:

Additional Error Code (Byte 3)

Byte 3 Description of Error

1 Theregistertypeisinvalid

2 The byte countis invalid

3 The requested registers resultin an overflow past the end of the register bank

4 The command length is invalid

5 The Relay is busy ( (*) see below description below )

6 The response from the DAX1002 engine is invalid

7 Attempted to write to a read only or a no access register or attempted to read a no
accessregister

8 Attempted to access a bit register with an improper register base value. Must be on a
byte boundary (8n + 1) (Service Codes 50 & 51 only).

9 The OCSis notin the RUN mode

(*) Note: Within the DAX 1002, the explicit messaging of items in Class ID of 100 share a command processor with
the DAX’s RS-232 serial port. In the situation where the serial port is connected to a PC, there exists the possibility
that the command processor may be busy processing data to/from the serial port when a DeviceNet explicit request
is received from the DeviceNet master. This condition is especially apparent if uploading or downloading to/from the
DAX 1002. If this error message is received, simply re-send the same command buffer to the DAX 1002 again. On
the second request the command message will most likely be processed promptly.
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MENU RELAY CONFIG
LANGUAGE:

CAN USE:

ZYGGOT USE:

PLANT:

LOCAT:

DATE IN.:

MOTOR:

PROF.USE:

PROF.NODE:

ATTENTION: WHEN
CHANGING NODE ADDRSS,
RECYCLE POWER

MENU LOAD CONFIG
LOAD TYPE:

PHASE N:

RATED C:

STRT-STRT:

STOP-STRT:

LINE CT RATE:

GROUND CT RT:

MENU APPLICATION
APPLIC:
FEEDBACK TM:
EXEC.TIME:
INTRLCK TIME:
CHGOVR PAUS:
PAUSE S:
COOL.D:
STARDLT T:

CT POSITION:
SAVE CHGOVR:
POSIT.OFF:

SS STP RMP:

DI AUX1:

DI AUX2:

MENU PARAMETER CONFIG
TRIP OUT:

TRIP PULSE:
CB PULSE:
CMD MODE:
NET/KBD OFF:
RET.DATA:
STRT SIGNAL:
STRT VALID:
PTC USE:

S52 MODE:

S52 FB:
GROUND CT:
STRT ON ALRM:
CALL SCR FAIL:
CALL SCRALM:
RTN SCR:
MENU PASS:
CMD PASS:

MENU CALIBRATION
SET R. TIME CLOCK:
PHAC CAL:

PH B C CAL:

PH C C CAL:

GND C CAL:

RTD CAL:

RTD 25 D:

RTD BETA:

MENU MODBUS CONFIG
BAUD RATE:

ADDRESS:

PARITY:

HANDSHAKE:

TIMEOUT:

PORT MODE:

MODBUS:

MENU CLEAR FORCE
CLEAR HISTORY

CLEAR STATISTICS
CLR/FORCE START
TEST/FORCE OUTPUT

MENU SYSTEM
NET ID:

NET BAUD:
CONTRAST:
DIAGNOSTIC:

PORT:

CLOCK:

BEEPER:

MEDIA DIRECTORY:
ETHERNET:

MENU ZYGGOT
N. SENSORS:
CENTIG/FAHRENHEIT:
AIR ALRM LVL:

AIR TRIP LVL:
TREND SCALE:
T.ALRM 1:

T. ALRM 2:

T. ALRM 3:

T. ALRM 4:

T. ALRM 5:

T. ALRM 6:

T.TRIP 1:

T.TRIP 2:

T.TRIP 3:

T. TRIP 4:

T. TRIP 5:

T. TRIP 6:

DAXXO
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MENU CAN FAIL
ACTION:

FAULT RESET:
D.0.AUX:

MENU POWER FAIL
ACTION:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

D.0.AUX:

MENU STALL / MECH JAM
ACTION:

LEVEL:

FAULT DELAY:

D.0.AUX:

MENU EXCCESS START
JUST ONE ACT:

EXC.ACT:

N.STRT:

PERIOD:

JUST ONE AUX:

EXCCESS AUX:

MENU MOT. OVERTEMP
ACTION:

LEVEL:

FAULT RESET:

D.0.AUX:

MENU GND FAULT
ACTION:

LEVEL RUNNING:

LEVEL STARTNG:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

D.0.AUX:

MENU C. UNBALANCE
ACTION:

LEVEL RUNNING:

LEVEL STARTNG:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

D.0.AUX:
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MENU OVERCURRENT
ALRM ACTION:

TRIP ACTION:

ALARM LEVEL:

TRIP LEVEL:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

ALRM D.O.AUX:

TRIP D.O.AUX:

MENU UNDERCURRENT
ALRM ACTION:

TRIP ACTION:

ALARM LEVEL:

TRIP LEVEL:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

ALRM D.O.AUX:

TRIP D.O.AUX:

MENU OVERLOAD
TC ACTION:

TC ALRMACT:
NEMA CLASS:
PICKUP(S.F.):
COOL TM RUN:
COOL TM STOP:
HOT/COLD STALL:
TC ALARM LVL:
PICK DLY:

MAX TC START:
ALRM D.O.AUX:
TRIP D.O.AUX:

MENU VALVE DBL FC/FO
ACTION:

FAULT RST:

D.0.AUX:

MENU VALVE ENDPOSITION
ACTION:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

D.0.AUX:

MENU MOTOR OPER. HOURS
ACTION:
HOURS:
D.0.AUX:

MENU MOTOR STOP HOURS
ACTION:
HOURS:
D.0.AUX:
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MENU eSTOP
ACTION:

FAULT RESET:
D.0.AUX:

MENU eSTART
ACTION:

FAULT RESET:
D.0.AUX:

MENU nCLOSE
ACTION:

FAULT RESET:
D.0.AUX:

MENU nOPEN
ACTION:

FAULT RESET:
D.0.AUX:

MENU EXT. FAIL 1
ACTION:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

ASSIGN NAME:
D.0.AUX:

MENU EXT. FAIL 2
ACTION:

FAULT DELAY:

FAULT RESET:

ASSIGN NAME:
D.0.AUX:

MENU SELF TEST
ACTION:

FAULT RESET:

D.0.AUX:

MENU RTD FAIL
ACTION:

FAULT RESET:
D.0.AUX:

MENU ZYGGOT PROTECTIONS

NOT RESPONDING
ALRM ACTION:
D.0.AUX:

MENU ZYGGOT PROTECTIONS

TARGET ALARM
ALRM ACTION:
D.O.AUX:

MENU ZYGGOT PROTECTIONS

TARGET TRIP
ALRM ACTION:
D.O.AUX:

MENU ZYGGOT PROTECTIONS

AIR ALARM
ALRM ACTION:
D.O.AUX:

MENU ZYGGOT PROTECTIONS

AIR TRIP
ALRM ACTION:
D.0.AUX:

DAXXO
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CURVA DE SOBRECARGA - NEMA DAXXO

100000 [

10000

1000

100

TEMPO EM SEGUNDOS

10

25

1.00

0.10 1.00 10 100 1000

X FLA

CURVAS NEMA CLASSES 2,5 A 37,5 PARA PICKUP DE 101%
P/ MOTOR FRIO E FASES BALANCEADAS.

TEMPO P/ TRIP = ((NEMA CLASS / 2.5) x 2.2116623) / (0.02530337 * (Pickup — 1)? + (0.05054758 x(Pickup — 1))

NOTES:

1) TEMPO P/ TRIP: EM SEGUNDOS

2) CLASSE NEMA: 2.5a37.5

3) PICKUP(SOBRECARGA): 1.01 a 8.00

4) PRECISAO: MELHOR QUE +/- 10%

5) PARA PICKUP MAIOR QUE 8.00: 8.00 E USADO PARA PREVENIR ACAO COMO TRIP ESTANTANEO
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DADOS DOS TCs

CARACTERISTICAS DOS TCs INDICADOS

Corrente do Secundario: 0.1 A
Classe de Precis&o Leitura: 1
Precisao Protegéo/Precisao Limite Fator: 5P/10 ou 10P10

DAXXO

RELAGCOES TEORICAS
Vkp > 10% dv = 50% di= 1.4 tesla
Vs1 > 5P = 1.6 tesla

Poténcia: >0.25VA depende de corrente secundario e comprimento Vs2>10 P =1.9tesla

cabos.
Carga: 0.20hm
Fator (30°C): >8

CARACTERISTICAS DOS TCs FORNECIDOS

Corrente do Secundario: 0.1A

Classe de Precisé&o Leitura: 1

Precisao Protegéo/Precisdo Limite Fator: veja curvas
Poténcia: veja curvas

Carga: 0.20hm

Fator de Sobrecarga/Classe de carga: veja curvas
Fator (30°C): veja curvas

Vfs > Vs2 > 10P

Rs = (Vkp/2)-(VA/Ir)

VA = ((Vkp/2) - Rs) * Ir

Onde:

Rs = R carga

Vkp = TC voltagem ponto de joelho

VA = Poténcia

Ir = Corrente Trip do relé (=10 x nominal)

TC 10A/0.1A - Relacao 100 -1 10A
10 0.4 VA
5P10
:E = Coluna B
.
0,01
1 10 100 1000
Secundary excinting amperes - (ma)
TC 16A/0.1A - Relagao 160 -1 16 A
e 0.75 VA
—T 1 ] 5P10
s /
§ —Coluna B
g
1 10 100 1000
Secundary excinting amperes - (ma)
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Secundary excinting volts (V)

10

TC 32A/0.1A - Relagao 320 -1

— Coluna B

0,1
1

10 100

Secundary excinting amperes - (ma)

1000

TC 63A/0.1A - Relacéo 630 -1

Secundary excinting amperes - (ma)

100
S 10
2 /
°
>
(=2}
£ 1
£
% ——Coluna B —Coluna B
_g 0,1
c
=3
@
(%]
0,01
0,1 1 10 100 1000
Secundary excinting amperes - (ma)
TC 90A/0.1A - Relagao 900 -1
100
s
(2]
S T
; /
£ 10
% —Coluna B
s
2
©
°
c
=3
4
(7]
1
1 10 100 1000
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32 A
2 VA
5P10

63 A
3 VA
5P10

90 A
6 VA
5P10
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Secundary excinting volts (V)

TC 125A/0.1A - Relagéo 1250 -1

100

Secundary excinting amperes - (ma)

/ = Coluna B
1
1 10 100 1000
Secundary excinting amperes - (ma)
TC 250A/0.1A - Relagao 2500 - 1
1000
s 100
8
E "
j=2)
S 10
£
2 —Coluna B
o
2
8 1
£
@
(2]
0,1
1 10 100 1000
Secundary excinting amperes - (ma)
TC 315A/0.1A - Relagéao 3150 -1
1000
E 100
2 /"-
°
>
o
£ 10
% — Coluna B
3
2
3 1
c
=
3
7]
0,1
0,1 1 10 100 1000

125 A
8 VA
5P10

250 A
8 VA
5P10

315 A
10 VA
5P10

DAXXO
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TC 450A/0.1A - Relagao 4500 - 1

Secundary excinting amperes - (ma)

1000
s 100/—
(2]
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o
£ 10
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o
3 1
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450 A
10 VA
5P10

630 A
10 VA
5P10
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TC 5A/0.1A - Relagao 50 - 1

10,000
B
£ 1,000 e
o
> /,
£
5 / —Coluna B
s
> 0,100/
o}
°
c
Fi
&
(%)

0,010

1 10 100 1000
Secundary excinting amperes - (ma)
TC 50A/0.1A - Relagao 500 - 1

100

10 /-""'_
s
% == Coluna B
g ! /

0.1

1 10 100 1000
Secundary excinting amperes - (ma)
TC 200A/0.1A - Relagao 2000 - 1

100(

100
s 10
% ~ ColunaB
?é 1

0,1
0,1

Secundary excinting amperes - (ma)

100

1000

DAXXO

Ground 5 A
0.25 VA
5P10

Ground 50 A
3.5VA
5P10

Ground 200 A
12 VA
5P10
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MENU RELAY CONFIG (MENU RELE)

LANGUAGE: Portugués, English, Spafiol, Custon (Nota: dependendo da versao pode estar disponivel somente Inglés)
CAN USE / DEVICENET USE / PROFINUS USE: No, Yes (N&o, Sim - set corretamente para evitar atuagéo da protegao
correspondente)

ZYGGOT USE: No, Yes (Nao, Sim - set corretamente - Somente set YES se utilizado de 1 a 6 sensores Zyggot)
PLANT: Nome da planta (10 caracteres)

LOCAT: Nome do local (10 caracteres)

DATE IN.: Data do inicio de uso

MOTOR: Tag do motor (10 caracteres)

PROF.USE: No, Yes (N&o, Sim - set corretamente para No se for relé sem Profibus para uso com Gateway Profibus)
PROF.NODE: 1 a 125. Seta o numero do né Profibus.

ATTENTION: WHEN

CHANGING NODE ADDRSS,

RECYCLE POWER

MENU LOAD CONFIG (MENU CARGA)

LOAD TYPE: Motor, Resistor.

PHASE N: 3, 2, 1 (Setar corretamente para 3 em caso de motor e para 3, 2 ou 1 em caso de carga resistiva).
RATED C: 0.1 a 1000.0 A (Corrente de linha nominal da carga).

STRT-STRT: 0.1 2 9999.9 s (Tempo minimo permitido entre partidas).

STOP-STRT: 0.1 2 9999.9 s (Tempo minimo permitido entre ultima parada e nova partida).

LINE CT RATE: Tabela de Transformadores de corrente de linha (escolha o valor igual ao TC usado).
GROUND CT RT: Tabela de Transformador de corrente de falta a terra (escolha o valor igual ao TC usado).

MENU APPLICATION (MENU APLICAGAO)

APPLIC: Sete uma das 15 aplicagdes disponiveis.

FEEDBACK TM: 0 a 9.9 s - Tempo no qual alteragdes na corrente sem o devido comando s&o desprezadas, para se evitar que uma
alteragdo momentanea seja interpretada como ligamento ou desligamento efetivo da carga. Durante este tempo as protegdes eStart e
eStop sdoinibidas.

EXEC.TIME: 0.3a99.9 s - Tempo no qual ap6s o comando de On ou OFF o sinal de efetivo ligamento ou desligamento por alteragdo da
corrente e/ou contato de feedback ndo sdo monitorados. € o tempo necessario para os contatores ou disjuntores comutarem
mecanicamente. Durante este tempo as protegdes nClose e nOpen séo inibidas.

INTRLCK TIME: 0 a 99.9 s -Tempo de espera de comutagéo de contatores de sentidos diferentes de giro, para se evitar curtos entre
fases. SO é usado em aplicagdes com reverséo de sentido. Apds o desligamento de um contator se espera este tempo para se ligar o
contator do sentido de giro contrario.

CHGOVR PAUS: 0 a 99.9 s -Tempo que deve transcorrer entre comutagdes de velocidades ou liga¢des diferentes de cargas para
esperar o decaimento de energia armazenada na carga indutiva. S6 ocorre de Star para Delta e Fast para Slow nas cargas com este
tipo de comando (Star Delta, Dahlander e Pole changing)

PAUSE S: 0 a 9999.9 s (0 = ndo ativo) - Tempo apés o qual a capacidade térmica usada (TC used) é zerada se o motor parou
normalmente (sem overload ou seja sem sobrecarga). Se a TC usada (capacidade térmica utilizada) estiver acima do limite minimo para
partida, ao ser zerada, apos este tempo, permite-se nova partida. Se setada em zero desliga-se esta fungao.

COOL.D:0a9999.9 s (0=n&o ativo) - (Cool Down ou Esfriamento ) Tempo ap6s o qual a capacidade térmica usada (TC used) é zerada
se o motor parou por sobrecarga (overload). Se a capacidade térmica usada (TC used) estiver acima do limite minimo para partida, ao
ser zerada, apos este tempo, permite-se nova partida. Se setada em zero desliga-se esta funcéo.

STAR DLT T: 0 2 999.9 s -(Star Delta Time) Tempo para mudanca automatica de Star (estrela) para Delta (tridngulo) na aplicagédo
correspondente).

CTPOSITION: Line, Delta. - Posigdo do TC em caso de aplicagdo em motores Estrela/Triangulo apds a comutagéo para triangulo. Sete
corretamente ou havera erro de leitura de corrente e protegcéo inadequada. Se setado em Delta significa “Inside Delta” ou seja apos a
comutacgao paradelta o TC |é a corrente de cada bobina e ndo de cada linha. O relé calcula automaticamente a corrente de linha).

SAVE CHGOVR: No, Yes - (Save Changeover). Se setado para NO (N&o), em aplicagbes com reversdo de sentido é necessario
primeiramente comandar OFF e esperar o efetivo desligamento do motor (por zeramento da corrente) antes de se aceitar comando no
sentido contrario. Se setado para Yes (sim) pode-se comandar diretamente o sentido contrario. Neste caso o relé desliga o contator do
sentido atual e liga o de sentido contrario respeitando porem o tempo de interlock. Apesar do nome néo tem a ver com o tempo de
changeover, descrito acima.

POSIT.OFF:0a9.9 s - (Position OFF). Parametro relativo somente a aplicagdo com Posicionador como carga. Tempo necessario para o
cursor deixar uma das extremidades e desacionar o fim de curso correspondente. Evita atuagao da protegao correspondente durante
este tempo.

SS STP RMP: 0.1 a 999.9 s - (Soft Start Stop Ramp). Tempo de Rampa de Soft Stop no caso de aplicagdo com controlador de Soft
Starter. Promove indicagao correta de Status e evita atuagéo indevida de protecdes.

DIAUX1: (Digital Input Auxiliar 1) - Ext Fail 1, Remote Reset, Force Trip, S52 FB, Emergency Start, Power Fail, FC+FO, SS Full Stop
- Digital Input Auxiliar 1. Em External Fail pode-se ligar um contato seco para monitorar falha externa, em Reset pode-se comandar
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mute e reset externamente sendo que o primeiro sinal equivale a mute e o segundo sinal equivale a reset. Em Force trip, ocasiona-
se um trip externo, em Emergency Start se fechado zera as condi¢des de inibigdo de partida como tempo entre partidas,
Capacidade térmica usada etc. Em Power Fail, pode-se ligar um contato de feedback de um contator que indique perda de tensao
no circuito de poténcia. FC+FO pode ser usado para os contatos de fim de curso Closed e Oppened no caso de valvulas e
posicionadores. No caso de SS Full Stop, pode-se forgar uma parada Full Stop (Coast) se o comando normal estiver para Soft
Stop. Atengéo: Nem todos os tipos de aplicagéo deixam livre esta entrada. Alguns tipos de aplicagéo tem esta entrada pré-
configurada a mesma néo pode ser utilizada para outra finalidade. Ver tabelas de aplica¢des.

DI AUX2: (Digital Input Auxiliar 2). Idem D1 AUX1. Os sinais podem ser os seguintes: Ext Fail 2, Remote Reset, Force Trip, Emergency
Start e Power Fail. As explicagdes sdo as mesmas relativas aos sinais da DIAUX 1.

MENU PARAMETER CONFIG (MENU PARAMETROS)

TRIP OUT: Normal, Fail Safe - (Trip Output). Em Normal o contato de saida de trip fecha se ocorrer a condigéo de trip. Em Fail Safe o
contato fecha imediatamente ap6s a energizagéo do relé e abre na condig¢éo de trip.

TRIP PULSE: 0 a 9.9 s (O=infinito ou sinal continuo) - Se selecionado zero o sinal de trip fica ativo até ser resetado. Se escolhido um
tempo o contato de trip atua e apds transcorrido o tempo de pulso é desativado.

CB PULSE: 0 a 9.9 s (0=infinito ou sinal continuo) - (Circuit Breaker Pulse). Se selecionado zero o sinal de comando de bobina de
ligamento e desligamento de disjuntor (Circuit Breaker) fica ativo até ser desativado. Se escolhido um tempo diferente de zero o contato
atua e ap6s transcorrido o tempo de pulso € desativado.

CMD MODE: Keyboard, External e Network - (Command Mode). Em keyboard pode-se comandar a carga pelo teclado do préprio
relé. Em Externo deve-se ligar botdes ou comutadores nas entradas digitais correspondentes. Em Network pode-se comandar a carga
pela rede Profibus DP. Caso escolhido Keyboard ou Network, mesmo assim o contato “OFF” remoto deve ser fechado, e pode ser usado
como desligamento de emergéncia.

NET/KBD OFF: Not Used, RMT OFF - (NET/Keyboard OFF). No parametro acima, caso escolhido Keyboard ou Network e neste
parametro for escolhido RMT OFF, o contato “OFF” remoto deve permanecer fechado para se operar a carga e pode ser usado como
desligamento de emergéncia.

RET.DATA: 0a99.9 s (0 = no) - (Return Data). Caso escolhido comando por Keyboard no parametro CMD mode, o relé pode ficar em
dois estados, por seguranga: DATA e COMMAND. No estado COMMAND, no qual se entra pressionando-se a tecla lateral esquerda
superior ao lado do display (com simbolo de engrenagem), as teclas de acionamento da carga (fileira inferior), ficam ativas. No modo
DATA, no qual se entra pressionado-se a tecla imediatamente abaixo da tecla de COMMAND e que possui um simbolo de uma lente
sobre um relatério ou uma mao, as teclas de comando ficam inativas impedindo um comando inadvertido da carga. Se o parametro RET
DATA estiver selecionado para um valor diferente de zero o modo volta automaticamente para DATA apés transcorrido o tempo iniciado
ao se entrar no modo COMMAND. Isto aumenta a seguranca, pois a cada comando deve-se pressionar a tecla de entrada no modo de
comando para se efetuar o proximo comando.

STRT SIGNAL: Hold, Pulse - (Start Signal). Em Hold o contato de Start deve permanecer fechado apds o comando e se for aberto é
comandado um STOP. No caso de selecionado Pulse, basta um contato momenténeo para comandar uma partida.

STRT VALID:0 a 3.0 s - (Start Valid). Tempo que o pulso de Start deve permanecer ativo para ser considerado valido. Evita comandos
inadvertidos.

PTC USE: NO, YES - Se n&o utilizado o PTC de medi¢do de temperatura set para NO para evitar atuacdo indevida da protegcéo
correspondente a temperatura do PTC (que pode estarinserido no motor por exemplo).

S52 MODE: Normal Open, Normal Closed - Modo do contato de feedback de fechamento do contator de atuagéo da carga.

S52 FB: Not Used, Used. Escolha Used se utilizado o contato de feedback. Caso ndo utilizado o relé usas sé o sinal de corrente para
detectar estado de ON ou OFF efetivo.

GROUND CT: Not Used, Used - Escolha Used se utilizado o TC de Ground fault (TC de falha a terra), no qual as trés fases devem
passar para poder ser detectado desbalanceamentos de corrente ocasionado por fuga a terra.

STRT ON ALRM: Block, Start - (Start On Alrm). Se selecionado em Block, néo se libera nova partida se o relé estiver com alarme ativo.
Deve-se resetar todos os alarmes antes de nova partida. Se selecionado Start, mesmo com alarmes ativos (mas nao Trips ativos)
permite-se nova partida.

CALL SCR FAIL: NO, YES - (Call Screen On Fail). Se estiver selecionado para YES, ao ocorrer uma condi¢ao de Trip a tela de lista de
alarmes ativos € chamada automaticamente. Caso contrario somente a indicagédo de alarme “A” nas telas principais fica ativa mas pode-
se chamar as telas de lista de alarmes e tela de lista de eventos manualmente.

CALL SCRALM: NO, YES - (Call Screen On Alarm). Se estiver selecionado pata YES, ao ocorrer uma condigdo de Alarme a tela de lista
de alarmes ativos é chamada automaticamente. Caso contrario somente a indicagéo de alarme “A” nas telas principais fica ativa mas
pode-se chamar as telas de lista de alarmes e tela de lista de eventos manualmente.

RTN SCR:0a99.9 s (0 =no) - (Return Screen). Se selecionado tempo diferente de zero, ao se sair das telas principais de leitura, o relé
inicia a contagem de tempo e chama automaticamente a tela principal 1 ap6s este tempo. Se selecionado zero desabilita-se esta
funcéo.

MENU PASS: 00000 a 99999 - (Menu Password). Se inserido 00000 neste parametro, permite-se entrada direta no menu de
programacao, sem senha. é desaconselhavel isto em fungdo da segurancga. Se inserido qualquer outro niUmero a cada vez que se
chamar o menu pela tecla correspondente deve-se inserir a senha correta, para se acessar o menu. De fabrica programado para 12345.

CMD PASS: 00000 a 99999. Se inserido 00000 neste parametro, permite-se entrada direta no modo COMMAND, sem senha. Se
inserido qualquer outro nimero a cada vez que se chamar o menu pela tecla correspondente deve-se inserir a senha correta, para se
acessar o menu. De fabrica programado para 00000.
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MENU CALIBRATION (MENU CALIBRACAO)

SET R. TIME CLOCK: (Set Real Time Clock). Ajuste do relégio de tempo real interno.

PHA C CAL: -9.999 a 9.999. (Phase A Current Calibration). Ajuste de compensacéo de erros de leitura de corrente para
determinado TC, na fase A. Para ndo efetuar compensacéo deve ser programado 1.000. De fabrica ajustado para 1.000
PH B C CAL: (Phase B Current Calibration). Idem acima para fase B.

PH C C CAL: (Phase C Current Calibration). Idem acima para fase C.

GND C CAL: (Ground Current Calibration). Idem acima para leitura de corrente de falta a terra.

RTD CAL: (RTD Calibration). Idem para compensacéo de erro de leitura de temperatura pelo RTD.

RTD 25 D: 1 22000 Ohm. Valor do RTD usado a 25 °C.

RTD BETA: 1 a 5000. Valor do Beta do RTD usado. Consulte a folha de dados do fabricante do mesmo.

MENU MODBUS CONFIG (MENU MODBUS)

BAUD RATE: 9600, 19200, 38400 (Velocidade em Bauds)

ADDRESS: 1 a 247 (Endereco)

PARITY: NONE, ODD, EVEN (Paridade)

HANDSHAKE: NONE, XON/XOFF, CTS/RTS, MD HALF, MD FULL. (Protocolo)
TIMEOUT: 0 a 1023 s (tempo nao respondendo)

PORT MODE: RS232, Rs485 (Modo da porta de comunicagéo)

MODBUS: INACTIVE, ACTIVE. (Ativo , Inativo). Selecione INACTIVE se néo for utilizado.

MENU CLEAR FORCE (MENU LIMPA / FORCA)

CLEAR HISTORY: Vai para tela onde se comanda a limpeza da memoéria de eventos.

CLEAR STATISTICS: Vai para a tela onde se comanda a limpeza dos dados estatisticos, como numero de partidas, tempo
operando, tempo parado e outros. .

CLR/FORCE START: ( Clear / Force Start). ATENCAO. Vai para a tela onde se pode limpar todos os contadores que impedem a
partida como tempo entre partidas, tempo entre parada e partida e Capacidade térmica usada. Permite partida em emergéncia ou
em condig&o de teste. N&o permitira partida entretanto se houver falha ativa em condig&o de trip ou bloqueio.

TEST/FORCE OUTPUT: (Testa / Forga Saida); ATENCAO PERIGO. Vai para a tela onde se pode testar fisicamente os relés de
saida. Os mesmos s&o comandados efetivamente e podem ocasionar acidentes. Deve ser utilizado s6 em condi¢des de testes
controlados. Ao se desligar e religar o relé, se houver alguma saida forcada a mesma voltara ao normal.

MENU SYSTEM (MENU SISTEMA)
ATENCAO: Nao altere estes valores, os quais sao setados de fabrica, a menos que seja orientado
a fazé-lo pelo fabricante.

MENU ZYGGOT

N° SENSOR: 0 a 6 - Insira 0 numero de sensores Zyggot utilizados.

CENTIG/FAHRENHEIT: C ou F. Escolha a unidade de medida.

AIR ALRM LVL: (Air Alarm Level). Programe o nivel de temperatura do ar para alarme.

AIR TRIP LVL: (Air Trip Level). Programe o nivel de temperatura do ar para trip

TREND SCALE: 0 a 999. Insira a escala para as curvas relativas ao alvo ou corpo (target). A escala para as curvas referentes ao
Ar séo setadas sempre em 100.

T. ALRM 1: (Target Alarm 1). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para alarme referente ao sensor 1.
T. ALRM 2: (Target Alarm 2). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para alarme referente ao sensor 2.
T. ALRM 3: (Target Alarm 3). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para alarme referente ao sensor 3.
T. ALRM 4: (Target Alarm 4). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para alarme referente ao sensor 4.
T. ALRM 5: (Target Alarm 5). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para alarme referente ao sensor 5.
T. ALRM 6: (Target Alarm 6). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para alarme referente ao sensor 6.
T. TRIP 1: (Target Trip 1). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para trip referente ao sensor 1.

T. TRIP 2: (Target Trip 2). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para trip referente ao sensor 2.

T. TRIP 3: (Target Trip 3). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para trip referente ao sensor 3.

T. TRIP 4: (Target Trip 4). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para trip referente ao sensor 4.

T. TRIP 5: (Target Trip 5). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para trip referente ao sensor 5.

T. TRIP 6: (Target Trip 6). Insira o nivel de temperatura do alvo ou corpo para trip referente ao sensor 6.
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MENU CAN FAIL (MENU FALHADE CAN)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (ACAO). (Agdo se ocorrer falha de comunicacdo da CAN) Se NONE inibe
completamente a protecédo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de
saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente indica e
impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas ndo atua ao contato de trip.
FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU POWER FAIL (MENU FALHADE ALIMENTACAO DE POTENCIA)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (ACAO). (Agdo se ocorrer falha de alimentacgéo de poténcia para o motor ou
carga. E detectada pelo contato respectivo. Evidentemente o relé deve permanecer alimentado pela alimentagdo de comando) Se
NONE inibe completamente a protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar, seta
o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar, seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente
indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas nao atua o contato trip.
FAULT DELAY:0a999,9 s. (Retardo para detecgdo da falha), Tempo no qual o contato de detegéo de falha deve permanecer ativo para
afalha ser detectada.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A48 STALL MECH/JAM (MENU MOTOR ESTOLADO/TRAVADO)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, T.OFF. (ACAO). (Agao se ocorrer falha de alimentagdo de poténcia para o motor ou carga. E
detectada pelo contato respectivo. Evidentemente o relé deve permanecer alimentado pela alimentagédo de comando) Se NONE inibe
completamente a protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar, seta o contato
de saidade alarme. Se TRIP alem de indicar, seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se Turn OFF, atua o contato de
alarme e desliga a carga, mas n&o atua o contato trip.

STALLEVEL:150a800 %. - Nivel de corrente em relagéo a nominal do motor, para detecgéo do Stall ou travamento do eixo.

FAULT DELAY:0a99,9s. (Retardo para detecgéo da falha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.
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MENU A66 EXCESS START (MENU EXCESSO DE PARTIDAS)

JUST ONE ACT: NONE, ALARM. (Just One Action) (Ag&o se faltar uma s6 partida no periodo de tempo determinado para ocorrer a
falha). Se NONE nao é indicado Alarme para esta ocorréncia. Se ALARM alem do indicar no IHM, seta o contato de saida de alarme.
ACTION: NONE, ALARM/BLOCK, BLOCK. (ACAO). (Acéo se for atingido o nimero de partidas no periodo de tempo determinado para
ocorrer a falha). Se NONE esta detecgao de falha € completamente inibida, se ALARM/BLOCK alem do indicar no IHM, seta o contato
de saida de alarme e bloqueia nova partida até a falha ser resetada. Se BLOCK nao sera indicado alarme nem setado o contato de saida
de alarme mas nova partida sera bloqueada até a falha ser resetada ou seja até que novo periodo de tempo permita novas partidas.

N. START: 1 a 9999.(0= infinito desativando a falha) - (Number of Start). Numero de partidas permitidas no periodo de tempo
determinado no parametro a seguir.

PERIOD:1a9999s. (Periode) - (Periodo). Tempo em segundos para o numero de partidas determinado no parametro acima.
JUSTONEAUX: No, Yes. Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de saida auxiliar no caso
de faltar s6 uma partida para atingir o limite.

EXCESS AUX: No, Yes. Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de saida auxiliar no caso
atingido o limite de partidas no tempo definido.

MENU A26 MOT OVERTEMP (MENU SOBRETEMPERATURANO MOTOR)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (ACAO). (Ao se ocorrer sobreaquecimento do motor detectado pelo RTD). Se
NONE inibe completamente a protecédo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta
o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente
indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua contato de trip.
LEVEL:50a300°C - Nivel de temperatura do motor, detectado pelo RTD para ocorrer afalha.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A50 GND FAULT (MENU FALHA aTERRA)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (Acao se ocorrer falta a terra com detecgdo de corrente diferencial pelo TC de
falta a terra). Se NONE inibe completamente a protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM
alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga.
Se BLOCK somente indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas nao
atua ao contato de trip.

LEVELRUNNING: 1a50 %. - Nivel de corrente em relagdo a nominal do motor, para detecgao da falha se o motor estiver rodando.
LEVELSTARTING:1a50 %. - Nivel de corrente em relagdo a nominal do motor, para detecgéo da falha se o motor estiver partindo.
FAULT DELAY:0a99,9 s. (Retardo para detecgéo da falha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A46 C. UNBALANCE (MENU DESBALANCEAMENTO DE CORRENTE)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, T.OFF. (Agéo se ocorrer desbalanceamento de corrente entre as fases). Se NONE inibe
completamente a protecéo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de
saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se Turn OFF, atua o contato de
alarme e desliga a carga, mas nao atua ao contato de trip.

LEVELRUNNING: 1a60 %. - Nivel de desbalanceamento, para detecgao da falha se o motor estiver rodando.
LEVELSTARTING:1a60 %. - Nivel de desbalanceamento, para detecgéo da falha se o motor estiver partindo.

FAULT DELAY:0a99,9 s. (Retardo para detecgdo da falha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.
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MENU A50 OVERCURRENT (MENU SOBRECORRENTE)

ALARM ACTION: NONE, LOG, ALARM. (Agao se a corrente atingir o nivel de alarme). Se NONE inibe completamente a protegdo. Se
LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme.

TRIP ACTION: NONE, LOG, TRIP, T.OFF. (Acao se a corrente atingir o nivel de trip). Se NONE inibe completamente a protecéo. Se
LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e
desliga a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua contato de trip.

ALARMLEVEL:1a1000 %. - Nivel de corrente em relagao a nominal, para indicagéo de alarme.

TRIPLEVEL:1a1000 %. - Nivel de corrente em relagcdo a nominal, para trip.

FAULT DELAY:0a99,9 s. (Retardo para detecgéo da falha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

ALRMD.O.AUX: No, Yes. (Alarm Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Alarm sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

TRIP D.O.AUX: No, Yes. (Trip Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o
contato de saida auxiliar.

MENU A37 UNDERCURRENT (MENU SUBCORRENTE)

ALARM ACTION: NONE, LOG, ALARM. (Ac¢éo se a corrente diminuir até atingir o nivel de alarme). Se NONE inibe completamente a
protecdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme.
TRIP ACTION: NONE, LOG, TRIP, T.OFF. (Acdo se a corrente diminuir até atingir o nivel de trip). Se NONE inibe completamente a
protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme
e trip e desliga a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua contato de trip.

ALARM LEVEL:1a100 %. - Nivel de corrente em relagdo a nominal, para indicagéo de alarme.

TRIPLEVEL:1a100 %. - Nivel de corrente em relagédo a nominal, para trip.

FAULT DELAY:0a99,9 s. (Retardo para detecgdo dafalha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

ALRM D.O.AUX: No, Yes. (Alarm Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Alarm sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

TRIP D.O.AUX: No, Yes. (Trip Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o
contato de saida auxiliar.

MENU OVERLOAD (MENU SOBRECARGA)

TCACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (Termal Capacity Action). (Acdo em Capacidade Térmica Utilizada em 100%
ou nivel de trip) Se NONE inibe completamente a protecdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM
alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga.
Se BLOCK somente indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas ndo
atua ao contato de trip.

TCALRMACT: NONE, ALARM. (Thermal Capacity Alarm Action). (Acdo em Capacidade Térmica Utilizada menor que 100% ou nivel de
alarme). Em NONE desativa a indicacdo de alarme para o nivel de alarm, setado abaixo, menor que o nivel de trip. Em ALARM se
atingido o nivel de Alarme para O TC used (capacidade térmica usada), ocorrera a indicagéo e atuagao do alarme.

NEMACLASS: Classede 2.5a37.5empassosde 2.5

PICKUP(S.F.): 101 a125. (Pickup ou Sevice Factor). Se a corrente passar acima deste ponto passa a ativar a prote¢ao de sobrecorrente
aumentado proporcionalmente o TC used (capacidade térmica do motor). O trip ocorre ao se atingir 100% da capacidade térmica.

COOL TM RUN: 1 a 1000 minutos. (Cool Time Running) Tempo de esfriamento com o motor rodando, apés partida ou sobrecarga. De
fabrica ajustado para 15 minutos.

COOL TM STOP: 1 a 1000 minutos. (Cool Time Stopped). Tempo de esfriamento com o motor parado ap6s partida e parada ou
sobrecarga. De fabrica ajustado para 30 minutos.

HOT/COLD STALL: 0a100. (Hot Cold Stall Ratio). Relagéo entre tempo maximo de motor travado a quente e a frio. Consulte a folha de
dados do motor. Se ndo disponivel deixar em 50.

TC ALARM LVL: 10 a 100%. (Thermal Capacity Alarm Level). Nivel no qual se aciona o alarme de capacidade térmica usada, caso
selecionado ALARM no parametro TCALRMACT acima.

PICK DLY: 0 a 50.0 s. (Pickup Delay). Tempo que a corrente deve ultrapassar o pickup level para se iniciar o célculo de capacidade
térmica usada.

MAX TC START: 0 a 90%. (Maximum Thermal Capacity to Start). Capacidade térmica acima da qual ndo se permite nova partida
ALRM D.O.AUX: No, Yes. (Alarm Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Alarme sera ativado o contato de
saida auxiliar.

TRIP D.O.AUX: No, Yes. (Trip Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Trip sera ativado o contato de saida
auxiliar.

75



DETALHES DA PROGRAMAGAO DAXXO

MENU VALVE DBL FC/FO (MENU DUPLO FULL CLOSED FULL OPENED EM VALVULAS)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (ACAO). (Acao se ocorrer duplo sinal de fim de curso indicando ao mesmo
tempo valvula aberta e fechada o que configura erro) Se NONE inibe completamente a prote¢do. Se LOG simplesmente indica no
display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos
de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o
contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua ao contato de trip.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU VALVE ENDPOSITION (MENU ERRO DE FIM DE CURSO EM VALVULAS)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (ACAO). (Agdo se ocorrer sinal de full closed (fechada) com comando de
valvula ligado ou se ocorrer sinal full opened ( aberta) com comando de valvula desligado o que configura erro). Se NONE inibe
completamente a protecédo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de
saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente indica e
impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua ao contato de trip.
FAULT DELAY:0a999,9 s. (Retardo para deteccao da falha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU MOTOR OPERATING HOURS (MENU HORAS DE MOTOR OPERANDO)

ACTION: NONE, LOG, ALARM. (ACAO). Se o nimero de horas em operag&o do motor atingir o total programado - serve para alertar
sobre manutencao preventiva) Se NONE inibe completamente a protecdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de
alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme.

HOURS: 0a99999. (Horas) - Numero de horas totais em operagéo. Pode ser zerado no Menu Clear para iniciar nova contagem.
D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU MOTOR STOP HOURS (MENU HORAS DE MOTOR PARADO)

ACTION: NONE, LOG, ALARM. (ACAO). Se o nimero de horas de motor parado atingir o total programado - serve para alertar sobre
manutencgao preventiva) Se NONE inibe completamente a protegao. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se
ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme.

HOURS: 0a99999. (Horas) - Numero de horas totais em operacéo. Pode ser zerado no Menu Clear para iniciar nova contagem.
D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A62BF -eSTOP (MENU DE STOP/PARADA EXPONTANEA)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, T.OFF. (ACAO). (Acéo se ocorrer desligamento da carga sem o comando de parada o que
configura falha no contator ou circuitos associados). Se NONE inibe completamente a protecdo. Se LOG simplesmente indica no
display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos
de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga o sinal de comando do contator, mas nao
atua o contato de trip.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A62BF -eSTART (MENU DE START/PARTIDAEXPONTANEA)

ACTION: TRIP, T.OFF. (ACAO). (Ag&o se ocorrer ligamento da carga sem o comando de partida ou ligamento, o que configura falha no
contator ou circuitos associados). Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se Turn OFF,
atua o contato de alarme e desliga o sinal de comando do contator, mas ndo atua o contato de trip.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.
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MENU A62BF -nCLOSE (MENU DE Not Close -Nao Fecha)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, T.OFF. (ACAO). Se ocorrer o comando de ligamento da carga sem o respectivo sinal de feedback
(S52) ou detecgao de corrente o que configura falha no contator ou circuitos associados = Note que é sutiimente diferente da falha
eSTOP). Se NONE inibe completamente a protecéo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do
indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se Turn
OFF, atua o contato de alarme e desliga o sinal de comando do contator, mas ndo atua o contato de trip.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A62BF -nOPEN (MENU DE Not OPEN -Nao Abre)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, T.OFF. (ACAO). Se ocorrer o comando de desligamento da carga sem o respectivo sinal de
feedback (S52) ou ndo deteccéo de corrente sero, o que configura falha no contator ou circuitos associados = Note que € sutilmente
diferente da falha eSTART). Se NONE inibe completamente a prote¢éo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes,
se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e
desligaacarga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga o sinal de comando do contator, mas n&o atua o contato de trip.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

D.0O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A94 EXTERNAL FAIL1 (MENU FALHAEXTERNA1)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, T.OFF. (ACAO). (A¢do se ocorrer sinal de falha externa 1 no contato respectivo - serve para
monitorar falhas adicionais como fusivel aberto, porta aberta, emergéncia acionada etc). Se NONE inibe completamente a protecéo. Se
LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem
de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas nao
atua ao contato de trip.

FAULT DELAY:0a99,9 s. (Retardo para detecgéo dafalha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

ASSIGN NAME (NONE DA FALHA): Escolha um nome de até 5 caracteres que aparecera no IHM do relé para indicar esta falha e
facilitar ainterpretagéo.

D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU A94 EXTERNAL FAIL2 (MENU FALHAEXTERNA 2)

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, T.OFF. (ACAO). (Agéo se ocorrer sinal de falha externa 2 no contato respectivo - serve para
monitorar falhas adicionais como fusivel aberto, porta aberta, emergéncia acionada etc). Se NONE inibe completamente a protecéo. Se
LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem
de indicar seta os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas nao
atua ao contato de trip.

FAULT DELAY:0a99,9 s. (Retardo para detecgéo dafalha), Tempo no qual a falha deve ficar ativa para ocorrer a detecgéo.

FAULT RESET: MANUAL, AUTO. (Reset da falha). Em MANUAL é necessario pressionar a tecla Reset no IHM ou enviar o comando
Reset remotamente para limpar a falha e permitir nova partida. Em AUTO, se a falha deixou de existir, a indicagdo da mesma é limpada
automaticamente.

ASSIGN NAME (NONE DA FALHA): Escolha um nome de até 5 caracteres que aparecera no IHM do relé para indicar esta falha e
facilitar ainterpretagao.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

MENU SELF TEST (MENUAUTO TESTE)

ACTION: NONE, ALARM/BLOCK, BLOCK. (ACAO). Ocorre se o autoteste executado ao se energizar o relé detectar erro. Se NONE
esta detecgdo de falha é completamente inibida, se ALARM/BLOCK alem do indicar no IHM, seta o contato de saida de alarme e
bloqueia nova partida até a falha ser resetada. Se BLOCK néo sera indicado alarme nem setado o contato de saida de alarme mas
qualquer partida sera bloqueada até a falha serresetada.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato de
saida auxiliar.

77



78

DETALHES DA PROGRAMAGAO DAXXO

MENU RTD FAIL (MENU DE SOBRETEMPERATURADO MOTOR DETECTADA PELO RTD)
ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (ACAO). se ocorrer aquecimento do motor, medido pelo RTD inserido no
seu bobinamento) Se NONE inibe completamente a protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes
mas nao € acionado o contato Alarm, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta
os contatos de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se
Turn OFF, atua o contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua ao contato de trip.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato
de saida auxiliar.

MENU ZYGGOT PROTECTIONS -NOT RESPONDING

ACTION: NONE, LOG, ALARM, TRIP, BLOCK, T.OFF. (ACAO). Se um ou mais sensores (1 a 6) ndo estiver respondendo
ocorrera esta falha (Caso se programe 0 em N. Sensor ou No em Zyggot Use esta protegcdo € inibida). Se NONE inibe
completamente a protecdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes mas n&o € acionado o contato Alarm,
se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TR/P alem de indicar seta os contatos de saidade alarme e tripe
desliga a carga. Se BLOCK somente indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF, atua o contato de alarme e
desliga a carga, mas nao atua ao contato de trip.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem dos contatos de Alarm e Trip sera ativado também o contato
de saida auxiliar.

MENU ZYGGOT PROTECTIONS - TARGETALARM

ACTION: (ALARM ACTION) NONE, LOG, ALARM. (ACAO). Se um ou mais sensores (1 a 6) detectar a temperatura do alvo
acima do setpoint escolhido ocorrera esta falha. (Caso se programe 0 em N. Sensor ou No em Zyggot Use esta protegéo é
inibida). Se NONE inibe completamente a protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes mas nédo &
acionado o contato Alarm, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Alarm sera ativado também o contato de saida
auxiliar.

MENU ZYGGOT PROTECTIONS - TARGET TRIP

ACTION: (ALARM ACTION) NONE, LOG, ALARM. (ACAO). Se um ou mais sensores (1 a 6) detectar a temperatura do alvo
acima do setpoint escolhido ocorrera esta falha. (Caso se programe 0 em N. Sensor ou No em Zyggot Use esta protecédo é
inibida). Se NONE inibe completamente a protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes mas nédo &
acionado o contato Alarm, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos
de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF,
atua o contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua ao contato de trip.

D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Alarm sera ativado também o contato de saida
auxiliar.

MENU ZYGGOT PROTECTIONS -AIRLARM

ACTION: (ALARM ACTION) NONE, LOG, ALARM. (ACAO). Se um ou mais sensores (1 a 6) detectar a temperatura do alvo
acima do setpoint escolhido ocorrera esta falha. (Caso se programe 0 em N. Sensor ou No em Zyggot Use esta protecédo é
inibida). Se NONE inibe completamente a protegdo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes mas nédo &
acionado o contato Alarm, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme.

D.O.AUX: No, Yes. (Digital Output Auxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Alarm sera ativado também o contato de saida
auxiliar.

MENU ZYGGOT PROTECTIONS -AIRTRIP

ACTION: (ALARM ACTION) NONE, LOG, ALARM. (ACAO). Se um ou mais sensores (1 a 6) detectar a temperatura do alvo
acima do setpoint escolhido ocorrera esta falha. (Caso se programe 0 em N. Sensor ou No em Zyggot Use esta protegdo é
inibida). Se NONE inibe completamente a protegéo. Se LOG simplesmente indica no display e nas telas de alarmes mas nédo &
acionado o contato Alarm, se ALARM alem do indicar seta o contato de saida de alarme. Se TRIP alem de indicar seta os contatos
de saida de alarme e trip e desliga a carga. Se BLOCK somente indica e impede nova partida, sem tripar a carga. Se Turn OFF,
atua o contato de alarme e desliga a carga, mas n&o atua ao contato de trip.

D.0.AUX: No, Yes. (Digital Output Aucxiliar). Se escolhido YES, alem do contato de Alarm sera ativado também o contato de saida
auxiliar.
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